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Objectius

Analisi Espacial i Models s'imparteix el Tercer Curs del Grau de Geografia i Ordenacio del Territori.
Els objectius son:

Aplicar del métode cientific en la formalitzacid, resolucié i interpretacié dels Models en Geografia.

Assolir els diferents nivells d'abstraccié que proporcionen els models com a eina d'interpretacié dels fenomens
geografics i socials.

Plantejar i resoldre casos d'analisi espacial emprant els diversos tipus de models i analisi estadistica.
Us de la informacié geografica a diverses escales, realitzant la interpretacio dels resultats.

Desenvolupar les capacitats de treball autdbnom i de treball en equip.

Competéncies

® Actuar i intervenir en el territori i en la seva gestid, i mostrar el caracter aplicat i experimental de la
formacio geografica.

® Analitzar i interpretar els problemes ambientals.

® Dominar el coneixement tedric necessari per plantejar problemes geografics de manera integrada i
combinar un enfocament generalista amb una analisi especialitzada.

® Generar propostes innovadores i competitives en la recerca i en I'activitat professional.

® |dentificar les relacions espacials a diferents escales territorials, a través de les relacions entre
naturalesa i societat, i a través de la dimensié temporal.



Resultats d'aprenentatge

1.

abrwn

Explicar les relacions espacials, a diferents escales territorials a través, de les relacions entre
naturalesa i societat, en I'ambit de la planificaci6 territorial.

Interpretar els problemes ambientals per a la planificacio territorial.

Planificar el territori per millorar-ne la gestiod

Plantejar problemes relacionats amb I'ordenacié dels recursos i del territori.

Redactar propostes innovadores

Continguts

BLOC 1. Introduccié a la modelistica i al métode cientific

1.
2.

3.

Models: concepte i tipus. Els models de la Regié Nodal de P. Haggett.

El métode cientific. Deductiu i inductiu. L'escala en I'analisi geografica. Els enfocaments positivista i
normatiu.

Els suposits teorics, normatius, metodologics, técnics i instrumentals dels models.

BLOC 2. Teoria de Xarxes

1.

2.
3.
4.

Les xarxes i els grafs topoldgics: conceptes i técniques. Comparar les propietats de la connectivitat i
I'accessibilitat.

Models de connectivitat.

Models d'accessibilitat topologica.

Models d'accessibilitat no topologica.

BLOC 3. Models d'Interaccio
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Concepte d'Interaccio. Variables i parametres. Tipus de models. La friccié de la distancia.
La unitat espacial: area i centre. Eficiencia de limits, moviment i empaquetament.

El model de gravetat sense restriccions.

Els models de gravetat amb restriccio en origen i en restriccio en desti.

El model de gravetat amb doble restriccio: origen i desti.

El model de Potencial de Poblacié. Cercle Unic (MCU) i Cercle Doble (MCD).

El model del Punt de Ruptura.

BLOC 4. Models d'Assignacio

1.
2.

Models d'Assignacio (1). Plantejament general dels models d'assignacio.
Models d'Assignacio (2). Resolucié.

BLOC 5. Programacio Lineal i Métode Simplex
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Programacio Lineal (1). Introduccid.

Programacio Lineal (2). Métode Grafic.

Métode Simplex (1).

Métode Simplex (2).

Métode Simplex (3). Sistema de resolucié informatica (programa LINDO).

BLOC 6. Models de Transport

1.
2.
3.

Model de transport (1). Plantejament teoric.
Model de transport (2). Exemple de prototip.
Model de transport (3). Exemple de prototip amb LINDO.

BLOC 7. Model de Localitzacié - Assignacio (L - A) aplicat

1. Plantejament tedric de Models de L - A.
2. Desenvolupament del model L - A.



3. Resolucié d'un cas practic L-A amb el software Phileas Fogg.

Metodologia

L'assignatura esta estructurada a partir d'activitats dirigides, supervisades i autbnomes on I'alumne aprendra a
desenvolupar-se interactivament en els continguts de I'assignatura amb el suport del professorat, a diferents
nivells.

Els continguts de I'assignatura es desenvoluparan mitjangant les seguents activitats:
- Exposicions orals del professorat (en el cas del grup presencial).
- Lectura de llibres i articles (activitat individual de I'alumnat complementaria al treball d'aula).

- Realitzacio d'exercicis a I'aula i al laboratori d'informatica basats en informacié estadistica, tant de situacions
tedriques com de casos reals.

- Treball d'investigacio en petit grup, relacionat amb el temari de classe.
L'activitat practica s'estructura en dos eixos:

1- Practiques guiades i tutoritzades en cadascun dels temes. Les activitats poden ser de diferents tipus com:
comentaris de textos, comprovacido de coneixements metodologics i teorics o resolucid de problemes
(manualment i mitjangant programari especific).

2- Realitzacié d'un treball en grup que combini la Teoria de Xarxes, els Models d'Interaccié i els Models de
Localitzacié-Assignacio.

Activitats formatives

Titol Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Tipus: Dirigides

Classes, practiques de laboratori d'informatica i examens 47 1,88 2,3,4

Tipus: Supervisades

Supervisié de practiques i treball de curs 20 0,8 1,2,3,4,5

Tipus: Autonomes

Estudi personal, practiques i treball de curs 55 2,2 2,3,4,5

Avaluaci6
AVALUACIO
Les activitats d'avaluacio son les seguents:

1 - Examen teoric i practic per a fer I'avaluacié dels continguts. Consta de dos examens parcials amb una
durada d'una hora i mitja cadascun amb un pes del 50% de la nota.

Valoraci6 de I'examen: De la part tedrica es valorara la pertinenca de la resposta, I'assoliment del grau de
coneixement sobre el tema. |, de la part practica es valorara per separat el plantejament, la resolucié i la
interpretacié dels resultats, aixi com la realitzacié correcta dels calculs. Per a aprovar I'examen s'ha de tenir un
5 a cada part de I'examen.




2 - La part practica, es realitzara en grup, les activitats s'anira lliurant durant el semestre:
2.1 - Practiques avaluatives amb un pes del 15% de la nota.
2.2 - Treball de curs amb un pes del 35% de la nota.

Valoracié de les practiques: Els aspectes formals, el calcul correcte dels indicadors (sempre i quan aquest
sigui I'objectiu de la practica), I'adequada realitzacié d'una analisi estructurada sobre els resultats obtinguts, la
interpretacié dels resultats, en el cas especific dels analisis dels textos es valorara especialment la capacitat
per extreure i exposar la informacié més rellevant i relacionar-la amb els contingutsde la materia.

Valoracié del treball de curs: Els aspectes formals, el plantejament dels objectius, del problema i dels models
utilitzats per a una millora en la planificacié dels serveis, la definicié de les variables d'analisi, la resolucié dels
resultats, la seva interpretacio i conclusions.

L'avaluacié continuada fa que sigui OBLIGATORI el lliurament de totes les activitats d'aprenentatge per a
poder aprovar l'assignatura.

Les practiques lliurades amb posterioritat a la data fixada pel calendari tindran una puntuacié maxima de 5.
S'hauran d'haver presentat totes les practiques per a poder presentar-se a I'examen.

La copia total o parcial d'una practica és un 0. La reincidéncia de copia tindra com a consequéncia
suspendre l'assignatura.

El lliurament del 70% de I'activitat de curs sera un Suspens. Aquelles persones que no arribin al 70% tindran
un No Avaluable.

REAVALUACIO
Tan sols es podran presentar a la reavaluacié aquelles persones que hagin lliurat TOTES les evidéncies de la

part practica (practiques i treball de curs). La reavaluacié és d'aquelles part de I'examen que estan suspeses.

Activitats d'avaluacio

Titol Pes Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Examen teoric i practic 40% 3 0,12 1,4

Practiques 20% 10 0,4 1,2,3

Treball de curs 40% 15 0,6 1,2,3,4,5
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