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COMUNICACIÓ    
Una estratègia col·laborativa per 
integrar el pensament computacional i 
millorar la competencia digital docent.

Context i motivació

El curs de formació

Resultats

Conclusions i impacte
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3.
4.



Principals Reptes als centres de Ciutat Vella:

• Integrar robòtica i pensament 
computacional a les aules.

• Crear xarxes de col·laboració per 
millorar la competència digital 
docent.

CONTEXT I MOTIVACIÓ   Pla d’educació digital 

de Catalunya (PEDC)

2020-2023

Estratègia Digital de Centre 
Curs 2022-2023

Fomentar processos de reflexió
sobre la pràctica per a la millora de 
la competència digital docent.

Generar espais d’intercanvi
d’experiències i col·laboració docent.

1
2
3

Incorporar robòtica educativa a les 
programacions didàctiques.

27 docents 

de cinc escoles
d’Educació Infantil i Primària 
de Ciutat Vella (Barcelona).

Curs 2023-2024

Formes de desenvolupament
professional efectiu

(Comissió Europea, 2022; Darling-Hammond et al., 2017; 
OCDE, 2020; Røkenes et al., 2022)



ROBOTS ENTRE IGUALS  

Dos docents que s'ofereixen feedback després de la sessió d'observació on s'ha 
aplicat la robòtica. En aquest cas, l'expansió Smart Cutebot per a micro:bit.

Estructura del curs (30 h):

➢ Bloc 1: Cultura maker, pensament computacional i recursos.

➢ Bloc 2: La competència digital de l’alumnat.

➢ Bloc 3: La col·laboració docent i l’observació entre iguals.

1. Pre-observació

2. Observació

3. Feedback

4. Síntesi reflexiva

Cicle de l’Observació entre Iguals. Duran et al. (2024)

Indicadors d’observació alineats
al nivell B2 del Marc de CDD 

(Departament d’Educació, 2022)



RESULTATS (I)

Gran diversitat i transversalitat en les propostes d’aplicació de la robòtica.

Incorporar robòtica educativa a les 
programacions didàctiques.

1 Generar espais d’intercanvi
d’experiències i col·laboració docent.
2 Fomentar processos de reflexió

sobre la pràctica per a la millora de 
la competència digital docent.

3

El 96% dels docents (n=26) expressen el seu interès de continuar realitzant OEI com 
una pràctica recorrent al centre. El 88,9% (n=24) recomanaria aquesta formació.



RESULTATS (II)

En quin grau et sents capaç i disposes de recursos per dur a terme una pràctica de/amb…?

Pensament
computacional

desendollat

Robots compactes
amb polsadors

Robots amb
sensors integrats

Robots amb Hub i
kit constructiu

Plaques 
programables

(Micro:bit)

El 88,9% 
considera que 

l’OEI li ha permès
millorar la seva 
aplicació de la 

robòtica, més que 
sense.

* * * *



➢ Formació docent integrada

➢ Col·laboració efectiva

➢ Impacte positiu

➢ Perspectiva de futur

CONCLUSIONS I IMPACTE
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Robots entre iguals
evidencia el potencial de l’observació entre iguals per millorar la pràctica educativa.

GRÀCIES

Mireia Soler Miralles
msole429@xtec.cat

https://webs.uab.cat/grai/programes/robots-entre-iguals/
CRP Ciutat Vella – Universitat Autònoma de Barcelona

La Seu d’Urgell, 29 de novembre de 2024. 
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