PROGRAMA DI ELI'CTROTECNTA'Y. ' SERVOSISTEM AS

12, Parte: SISIIMAS LINFALLS 40 FISICAS
Leccidn 1.- Sefiales Periddicas. Series de rourier. Transformadas de
Fourier y propicdades.
Leccién 2. Transformada de Laplace. Propiedades. Aplicacién a la re
solucidn de circuitos lineales,
Leccidn 3 - Sistema Lineal. Funcién de Transfercncia: Funcidn ponde-
ratriz. Teorema de Convolucidn.
Leccién 4.- Cdlculo Analdgico:- Eleventos. Resolucién de ecuaciones '
diferenciales. Realiza~.dn de funciones de Transferencia
por el método directo y por filtros T.
Teccién S.- Diagramas de Flujo: Reglas de 12duccidén. Teorema de Ma-
: son. Aplicacién.
Leccitn 6.- Respuesta en Frecuercia: Diagrai. de Bode. Método de
Evans. Diagrama de Nyquist. ‘ '
Leccién 7.- Lugar de las Raices: Regias de trazado. Ejcmplos.
Leccién 8.- Resolucidn local de crriuitos linzales: Tecremas de Thevs
_ e - 2
‘nin, Norton y otros.
Leccitn® 9.- Resolucidn general. Métodos de analisis de corte y de Re
. des. Aplicacidén a los mctodos de nudos y mallas.
Leccitn 10.~ Teoria de Cuadripoles. Tipos de Representacién. Circuitos
equivalentes. Asociacidn de Cuadripolos.
Leccidén 11.- Sistemas lineales Realimentados. Efectesde la Realimenté -
cién: impedancia, sensiiilidad, etc.
‘Leccién 12.- Analisis temporal de sistemas realimentados. Estudio de la
' precisién y de la estabilidad.
Leccién 13.- Compensacién de sistemas recalimentados: casos serie y pa-

ralelo. Filtros de adelanto y retardo.

- Leccidn. 14.- Representacién interna de un sistema. Ecuacién de estado:

resﬁluciﬁn de sistemas: invariantes o no, Reduccidén Cand -

nica.

Lecci6n 15, - Conceptos de Controlabilidad y observabilidad. Estabilidad

de sistemas lineales y no lincales.



2a. Parte:

Leccion 1

Leccion 2.
Lecciﬁn 5.
Leccidn 4.
Leccién 5.
Leccisn 6.
Leccitn 7.
Leccién 8.
Leccibn 9.
Leccitn 19.
Leccién 11.
Leccidn 12.
Lecciﬁh 13,
Leccién 14.
Leccidn 15.

TEORIA DE LA CONMUTACTON. INTRODUCCTON A LOS ORDENADORES

.~ Caracteristicas y comportamiento de los sistemas digitales. Rese

na histodrica.

Sistemas <c¢ numeracién.Cambics dc base.Aritmética en base no deci

mal.Sistema binario.Codificacidn.

Funciones de verdad.Conectividades binarias.Tablas de verdad.Rea

lizaciones fisicas.

Algebra de Boole.Tunciones boolecanas.Formas de representacién ca

. nbénicas (minterms, maxterms).Reduccibn a conectividades NAND o NOR

Simplificacid. y minimizacii»a. de funciones booleanas.Funciones sim
ples.Mapas de Karnaugh.luncién de coste y minimizacién.Configura-
ciones prohibidas y estados redundantes.

Método tabular de minimizzcidn(Quince Mc.Cluskey), Teorema de Qui
ne.Minimizacién de funcicies simples. Términos redundantes.
Funciones mdltiples,Representiacion.Minimizacién:métodos de Kar -
natugh y Quine Mc,Cluskey.Vstedos redundantes.

Circuitos secuenciales,Caiacteristicas generales,Elementos de me

moria (¥ in-flops) - 1atch.R-S. J-K, T v D. Realizaciones fisicas.

Analisis de 1cs circuitos secuenciales.Definicibn Je estado,Cla-

sificaciones,Estudio de Jos circuitos secuenciales autdnomos.

Sintesis de los circuitos secuenciales auténomos.Método de los es

tadés.Métodolalgebraico;hiwgramas de tiempo. -

Circuitos sccuenciales generalizados.Modelos de Moore y Mealy.Ana
1i3is.El problema de la sintesis.Métodos de Huffman y Unger./sig
nacién de estddos.Circuitos secuenciales incompletamente especifi

cados.

Circuitos MSI y LSI. Discfo de los circuitos digitales utilizando
MSI y LSI.Multiplexores,codificadores, ROM, PROM, PLAS, rcgistros,
contadores, buses, colector abicrto, triestado, Smith-trigger.

El ordenador.Origencs de los ordenadores y. primeros desarrollos.
Concepto de algoritmo.Miquina dec Turing,

Conceptos bidsicos sobre ordenadores.Organizacién y funcionamicnte.

El lenguaje miquinas.Répertorio de instrucciones.Formatos y direc
cionamiento.
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