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* PARTc., SISTEMAS LINEALES Part "SERVOS"

Aplicacidé de la transformada de Fourier a l'estudi de senyals. (Bibl.:

Papoulisd, F. Kuo).

La transformada de Laplace.- Propietats.- Aplicacid a la Resolucid de

Circuits Lineals. (Bibl.: F.F. Kuo, Madrigal, Lagasse) .

Sistema Lineal.- Model.- Funcié de transferéncia.- Resposta impuls.-~
Resposta a un senyal.~ Valor limit.- Convolucid. (F.F. Kuo, B. Kuo, Oga

ta).

Elements del Calcul Analdgic: les funcions suma e integracid.- Resolu-
cié d'equacions diferencials.- El problema dels factors d'escala.

(Bibl.: Hyradman).

Circuits Lineals: Teoremes de Thevenin, Norton.- Simetries.- Circuits amb

fonts controlades. (Bibl.: Lagasse, Madrigal).

Resposta en fregléncia: Diagrames Polar i de Bode.- Lloc de les arrels.-
Regles de construccid.- Sistemes a fase minima. (Bibl.: B. Kuo, F.F. Kuo,

Ogata) .

Sistema lineal realimentat: efectes de la realimentacid.- Compromis pre

cissié/estabilitat. Exemples. (Bibl.: F.Kuo, B. Kuo, Ogata).

Resposta temporal: sistema de primer i segdn ordre.- Modo dominant.— Efec

te d'un pol o zero adicional. (Bibl.: Kuo, Ogata, D'Azzo).

Precissidé d'un sistema realimentat: error en régim permanent.- Error ge

neralitzat. (Bibl.: Kuo, Ogata).

La Estabilitat.- Criteri de Routh.- Criteri de Nyquist.- Criteri simplifi

cat.- Extensid al cas "sistema amb retard". (Bibl.: Kuo, Ogata).

Compensacié d'un sistema de control: compensacid série: filtres P.I.D.-

Filtres avencs i retard. (Bibl.: Kuo, Ogata, Sage).

Compensacié Paralel: la realimentacid taquimdtrica.- Disseny sobre el

lloc d'arrels o diagrama de Bode. (Bibl.: Ogata, Sage).

e



13.

14.

15.

l6.

17.

Métode de Truxal.- Minimitzacid d'un index: aplicacid de Parseval.

(Bibl.: Ogata, Sage).

Representacid interna d'un sistema: variables d'estat. Exemples.- Varia

bles fisiques, fasiques i candniques. (Bibl.: Ogata, D'Azzo, Dorf).

Pas d'una representacié a l'altre.- Casos: valor prdpis, senzills i mil

tiples.- Preséncia de derivades de l'entrada. (Bibl.: Ogata, Kuo).

Resolucid del sistema lineal invariant.- Matriu de transicid.- Obtencid

per diagrames de fluxe. (Bibl.: Dorf).

Introduccidé a l'estudi de la Contrabilitat, Observabilitat i Estabilitat

d'un sistema lineal. (Bibl.: Dorf, Ogata).



2a. Parte: TEORIA DE LA CONMUTACION. INTRODUCCION A LOS ORDENADORES

1

Leccién 1.- Caracteristicas y comportamiento de los sistemas digitales. Rese

fia histodrica.

I

leccién  2.- Sistemas <de numeracién.Cambics dc base.Aritmética en base no deci

mal.Sistema binario.Codificacidn.

Lecci6én 3.- Funciones de verdad.Conectividades binarias.Tablds de verdad.Rea
lizaciones fisicas.

Leccién 4.- Algcbra de Boole.Funciones booleanas.Formas de representacidn ca
nénicas (minterms, maxterms).Reduccibén a concctividades NAND o NOR

Leccién 5.- Simplificacié. y minimizacifn.de funciones.booleanas.Funciones sim

ples.Mapas de Karnaugh.Funcién de coste y minimizaci6n.Configura-
ciones prohibidas y estados redundantes.

Leccisn 6.- M3todo tabular de minimizacién(Quince Mc.Cluskey). Teorcmpa de Qui
ne.Minimizacién de funciones simples. Témminos redundantes.

Leccién 7.- Funciones mfiltiples,Representacién.Minimizacién:métodos de Kar -
naugh y Quine\Mc.Cluskey.Hétados redundantes.

Leccién 8.- Circuitos secuenciales.Caiacteristicas generales,Elementos de me
maria(fip-flops) latch.R-§, J-K, T y D. Realizaciones fisicas.

Leccién 9.- Analisis de 1c s circuitos secuenciales.Definici6n de estaao,Cla-
sificaciones$,Estudio de los circuitos secuenciales auténomos.

Leccidn 10.- Sintesis de los circuitos secucnziales auténomos.Método de los es
tados.Método algebraico.Disgramas de tiempo.

feccién 11.- Circuitos sccuenciales generalizados.Modelos de Moore y Mealy.Ana
1isis.El problema de la sintesis.Métodos de Huffman y Unger./sig
nacién de estados.Circuitos secucnciales incompletamente especifi
cados.

Leccidén 12.- Circuitos MSI y LSI. Discfio de los circuitos digitales utilizando
MSI y LSI.Multiplexores,codificadores, ROM, PROM, PLAS, registros,
contadores, buses, colector abicrto, triestado, Smith-trigger.

Leccién 13.- El ordenador.Origenes de los ordenadores y primeros desarrollos.
Concepto de algoritmo.Miquina de Turing.

Leccién 14.- Conceptos hisicos sobre ordenadores.Organizacién y funcionamiente.

Leccién 15.- El lenguaje miquinas.Repertorio de instrucciones.Formatos y direc
cionamiento. '
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