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FISICA g ol AUTOMATICA QUINTO CURSO

Parte I: Automdtica N

Leccién 1.- Convertidores analégico-digitales y digitales-analdgicos. Prin-
cipales realizaciones.

Leccién 2.~ Introduccién a los sistemas muestreados. Analisis con la trans-
formada Z.

Leccidn 3.- Muestreo y reconstruccién de una sefial. Teorema del Muestreo.

' Filtros extrapoladores.

Leccién 4.- Analisis y Disefio de sistemas de control muestreados. Aproxima-
cién continua. Especificaciones en el plano Z.

Leccién §.- (Continuacidn) —Método de los polos dominantes. Método de Fran-
klin-Ragazini. Sistemas minimales.

Leccion 6.- Sistemas de control muestreados, en el espacio de estado. Repre
sentacién y discretizacidén de las ecuaciones.

Leccidn 7.- Disefio: Ley de control por realimentacién de las variables de

) estado. Cdlculo~de un estimador. Estudio del regulador.

Leccién 8.- Control Digital. Accion proporcional—integral-derivadé. Algorit
mo recursivo de control. Implementacion.

Leccién 9.- Control de tiempo Sptimo de sistemas discretos. Controlabilidad
v observabilidad. Estrategia de:control por realimentacién de es
tado.

Leccién 10.- Disefio de sistemas discretos por indice de performance. Indice

cuadrdtico. s
Leccién 11.- Procesos Estocdsticos. Procesos estacionarios y ergédicos. Fun
}
ciones de correlacidn.

Leccién 12.- El filtro de Kalman para sistemas discretos. Aplicacién a la

estimacidn del estado.

Leccién 13.- Introduccién a la Optimizacién. El principio de miximo. La pro

) gramacién dindmica.
Leccidn 14.- Introduccién a la identificacién y sistemas adaptivos. Método

de minimos cuadrados recursivo.
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FISTCA AUTOMATICA QUINTO CURSO

Parte I1: Simulacion

Leccién 15.- Modelado de -sistemas. Concepto de sistema. Entorno de un siste-

ma. Tipos de sistemas.
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 Leccién 16.- Estudio de sistemas. Subsistemas y obtencién de modelos. Anali-
sis, disefio y postulado de ‘sistemas. '

Leccién 17.- Simulacidn de sistemas. Técnicas de simulacién. Método de Monte

carlo. Tipos de simulacidén de sistemas.

Leccién 18,- Simulacién de sistemas continuos. Simulacién analégica, simula-
* c¢ién digital.-Técnicas de cdlculo numérico para la resolucion

de ecuaciones diferenciales. i

Leccién 19.- Conceptos de probabilidad en simulacién. Numeros aleatorios.
Técnicas de obtencidn de numeros aleatorios con distribucidén no

uniforme. -
Leccion 20.- Colas de espera en simulacién. Tipos y tratamiento de colas.

Leccién 21.- Simulacién de sistemas discretos. Representacidn de variables.

Interpretacién de resultados.

Leccién 22.- Lenguajes de simulacidn. Caracteristicas generales. Tipos de

lenguaje.
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