FROCESOS.

20 CURSO DE INFORMATICA., FACULTAD DE
El programa incluye &n su primera parte una serie de temas CjLiEs ,
si bien corresponden & la asigratuwra "Automdtica" de 40 curso, ne
pudieron  ser explicados entonces, por 1o que se ha  considerade

cornvendiente s inclusion en este cuwrso dada su importancia.

A Andlisis de sietemas lineales continuos v discretos.
1= Metodo del  lugar de las raices. Trazade de ciagramsas.
Andlisis. Contorno de las raices.
- Respuesta en frecusncia. Representaciones graficas: Diagra-—
mas polares. Efectos de retardos. Diagrama de Bode.

F- Respossta en trecaencia en laro cerrado. Ancho de banda vy

frecuencra de corte, Circulos My N Diagrama de Nigheols,

4 Eatabilicdad  en el dominio o la frecuencia. Teoremsa de La
reEpressntas o, Criterio de Mygoist. Fetabilidad relativa.

Margenes de ganencia y fase. Interpretacidn en los diagramas.

Holaci dn con el dominio temporal. BEfecto de retardos.,

S Téonicas de dissfo. & cificaciones de funcionamiento,
Redas de adelanto, retraso, retraso-adelanto v reguladores

FID. Diagrama inverso de Nyged

G Laso de sistemnas discretos, Logar de las raices. Correspon-
dencias w-r, Dieafio con o] diagrama del lugar de las raices.
e Respisesta an frecuencia para sistemas discretos. COriteric
e Myguisb. Teanstormacidn Rilineal . andlisis v disefo en el
dovinio de la frecusncia.

e Dimefio asistido por ordenador . Eopleo de MATLAR.



B}

Control de Froces

T Fluga  de Fluidos. Eovacion de Bernouwilli para  Fluaidos

reales. Ferdidas en conduccioness cazso cde liguidos v oo
Yo

Flujo ¢r-itico.

2= Elementos de un laroe de control,  Noesnclatura. Diagrama de
controls normeas sosd ol os,

S Instrumentaci S, Transmisores. Medida de alguna variables
tipicas. Actoadores.  Valvalas de regulacidn.  Tipos., Curvas
varacteristicas v  formulas de cdlowlo. Cavitacidn v o flujn
critico.  Caracteristicas inebtal adas, Dimensionamiento. Fooilnes
para movimierntos de Flaido. Fombas v conpresores.,

4- Modelada.  Principios Dhsicoos asasmdo leves fleico-quimicas.
Simud acidm en conteol oo procesos, Determinacidn paramétrica v
validacider de mocded v,

o Dares terisilcas de los procesos reales.  Relardos. Mescolas.,
My linealidades. Interaccitr,. Estudio de  alganos  procesos
tipicos, Obtencildn de Ffunciones de transferencia.

G- Bamul aci o . Lomrgoe de simalecidn basados en

b crgpaess., SaDS, satins @2 erpresiones, ACSL.

7= Diselo e&n control de procesos. Beleccidn de variahles e
Lot vment aoldie, Feltrocturas de control. Contral en cascads,
Cunleal feedforward, rcatio, selective v override., Controla-

dores va dineales, Febtudio de a)gunos procesos tipioos.,

8- Histemas con irteraco 1On. Conteol de sistemas multivariabhl e
usancln Lawos ainples, Oaociacifr de entrades v salidas., Matrix
tler gananci=s relativas de Bristol. Control no  interactivo,

Faoke uituras de

Estadio de algunoas procesos tipioos,
Fpnd

T- Control por ordenador. Bl ordenador en control de procescs,

funciones v oar gquibeciuras,  Sistenas de conbrol dgietriboddos
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estructiuera v Fuwd eneams vt . DeEsceipeion de algunos sistemas

tipiroe. Hofuare para conltrol de procesos.

S mbemas ml Ul var Lables.,

Tee Bistomas- cde comtroal multivariable. Matriz de tramsd e enc

v orepresentacidn interna.  Autovalores vy autovectorses. Desoom-
posicidn diadica. EL problema de la realizacidn., Realizraciones
mirvimas, Folos v Ceros de wr silstema multivariable. Teorema de
Hau-Chern .

e MEtoces de disedo en el domindio de la frecuencia. Freocuerns
cias vy gananciss cacacteristicas. COriterio gerneralizado de
Myguist. Disefo con la téonica de las gamnancias caracteristi-
cas, La tédonica TNG.

Gee Combrel modal. Dicefo madiante azignacion de polos. Estima-
cian de eetadoas, oboecvador de Luemberger . Compensacidn.

A Donbrol dpntioe. Princigio del méxime de Fentiagin, FL pro-

Blema del reagoelador linesal discoreto. BEruacidn Jde Riccati.
=]

Histeman enboos

1= Procescs gstocaslices. Funciones de corcelecidm.  Tipos e
procesos. Analisis en el domirio de la frecuencia.

A Fodelos estocdalticng, Slistenas lipeales sometic a entira-
das eslovdsticans, Factorizaoi on espectral. Modelo ARMA y CAR-

ME. Mocsones de Filltrado digital.

e Tdentificacido de sistesas., Fhapas. Tdentificacidn mediante
funciones de correlacidn. Métodos de identificacidn recursiva.

- Prediceidn  dptima con modelos CARMS.  Control de  varianra
miviima gereralivada,

e Regul adovres de asignee i én oe polos,

i



6O~ ConbteGl adapl ativo. Eaguemass basicos explicitos e implici—
oz, Ddentificacion ean lazo cerrado.

T BEsbtimacién de ssestados. Filtro de kalman.



