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PROGRAMA

1. Introduccié i repas. Sistemes dinamics continus i dicrets. Orbites i trajectories.
Exemples: rotacions a S!, fluxos racionals i irracionals a T2, automorfismes de T",
etc. [ 5, Cap. 1]. Fluxos i equacions diferencials ordinaries. Prolongacié de solucions
[ 5, Cap. 3], [ 4, Cap. 8 |. Sistemes lineals a R® amb coeficients constants: fluxos
lineals. Sistemes dinamics discrets generats pels automorfismes de R™. | 4, Caps. 3
a5],|1,apt. 13a 21|

2. Estabilitat i inestabilitat. Estabilitat i inestabilitat en sentit de Liapunov de punts
de repos de fluxos i de punts fixos de difeomorfismes. Criteris segons la part lineal.
Criteris usant funcions de Liapunov. cite 4, Cap. 9 ,[ 6, Cap. VIII |,[ 5, Apend.
5 | Orbites periodiques: estabilitat i inestabilitat orbital. Aplicacié de Poincaré.
Equacions de primera variacié. Teorema de Liouville i teoria de Floquet. Exemple:
ressondncia parameétrica.| 4, Cap. 13 |, [ 2, apt. 25 |.

3. Metodes geometrics no locals. Integrals primeres, conques d’atraccié, conjunts limit.
Sistemes de tipus gradient. Teoria de Poincaré-Bendixon. Equacions de Lienard i
Van der Pol. [ 8, Cap. VII |, [ 4, Caps. 101 11 |

4. Hiperbolicitat i linealitzacié. Conjugacié de difeomorfismes i equivaléncia topo-
logica de fluxos. Teorema de Hartman de conjugacié local i de Hartman—Grob-
man d’equivaléncia local. Teorema de la varietat estable. Extensié a orbites periodi-
ques. [ 5, Caps. 516 ], [ 6, Cap. IX |

5. Classificacié i estabilitat estructural. Classificacié de sistemes lineals a R™ i de fluxos
lineals a T2. [ 5, Cap. 4 |. Teoria de Poincaré-Denjoy dels difeomorfismes de S*.
Nombres de rotacié pels fluxos de T7.| 3, apt. 11 ] Estabilitat estructural. Criteris
d’estabilitat estructural per a difeos de S! i per a camps de vectors a R. Genericitat.
Teorema de Peixoto. Estabilitat estructural dels automorfismes hiperbdlics del Tor.
[ 3, apts. 101 13 |
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