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FROGRAMA

1. mistarica, La realimentacid. Alguns sis-—
:Gn?rml, Objectius adel dissenv. L7'ordinador =n
e control.
2 Sistema figsic 1 model. ARepresentacid d’un sistemne mit-
ancant E/S. Representacid d'estat. Teécnigues de modelatge.
inealitzacid dun model. Variables desviacionals. Estudi
d’alguns orocessos 1 dispositius.

R l.a transformada de Laplace. Funcid de transtereéencia d’un
sistema continu., Inversid de la transformada. Representa-—
=id per agrafs i blocs. Regla de Mason.

4, Estat d’un siztema. Eleccid de les variables. Eauacions
d7estat. Resolucid d'un sistema lineal. Formes cCanonliaues.
Fas d una representaclid a una altra.

3. Simulacid., Frincipi de la simulacid analégica. édnalogies
slesctromecanigues. Resolucid d’una equaci’ diterencial.
Simulacid digital. Metodes d integracid. Llienguatges ezne-
cials de simulacid.

b. Discretitrmacid d'un zistema continu. Transtormada z. Fun-
cio de transferéncia discreta. Metodes diinversid de la
transformada. Representacid destat.

7. Mostreig 1 reconstruccid d'un zenval. Teorema de mos-—
treig. Filtres retenidors. L transtormada = moditicada.

8. Analisi temporal de sistemes de 1@ Zen grdre. Apli-
cacid a 1l estudl alguns sistemes. bistﬂmmg d’ ordre suoe-
rior. Fols dominantz. Cas dels sistemes discrets.

9. fnalisi fregiencial. Resposta dun sistema lineal Di1a-
nrames de Bode. Diagrames polars. Extensid al cas di;cret.

10. Sistemes de control en llag tancat. Elements del liac
control . Equacid caracteristica. Accid oroporcional, ooee
aral i derivada. Evemples.

11. 1 méetode del 1loc ade les arrele. Obtencid del lloc. =oa-
liz=i d’alaouns sistemes de control. Els sistemes discran=.




-
-t

14.

16.

017

d'estanilitat del tames de control.

aiativa i1 cmmdicionai. Marages de guanv i
agim estact

i
;

integral 1 de
gier Nichols.

Yy md o ang la representacid diestat. Controlabi-—
LoDDhservi itat dels sistemes lineals. El métode de
signacia de pols. Estimacid de 17'estat: observador.,

Imntroduccid a l'"optimitzacido. Oriteris derror. Indewx
auadratic. Frincipi d'optimalitat. Control éptim: dis seny
del regulador lineal.

Sistemes no lineals. El meétode de la funcid descriptiva 1
aplicacions. Estabilitat. El métode del pla de fase. Funts
singulars., Aplicacid a 17analisi de sistemes de control amb
ralé.,
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