ASSIGNATURA: AUTOMATICA
PERIODICITAT: Anual

TEMARI
1.- Introduccidé historica
2.- Sistema fisic i model
3.- La transformada de Laplace
4.- Estat d'un sistema
5.- Simulacio
6.- Discretitzacidé d'un sistema continu
7.- Mostreig i reconstruccidé d'un senyal
8.- Analisi temporal de sistemes de ler. i 2on. ordre
9.- Analisi freqiencial

10.- Sistemes de control en lla¢ tancat

11.- El1 metode de lloc de les arrels

12.- Criteris d'estabilitat dels sistemes de control
13.- Disseny d'un sistema de control

14.- Disseny mitjang¢ant la representacidé d'estat
15.- Introduccié a l'optimitzaciod

16.- Sistemes no lineals
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