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.@3,03 - CONTROL DE PROCESSOS I AUTOMATICA
3301 - PERIFERICS I CONTROLADORS

OBJECTIUS:
TEMA 1. Introducci6 al control. Objectius. Control amb ordinador.

Fer un estudi ampli dels diferents periférics utilitzats en els sistemes informatics. Aquest estudi inclou
tant ’analisi de I'estructura interna i el seu funcionament com la gestié d’entrada-sortida de dades i els
protocols més usuals,

TﬁMA 2.  Descripci6 d’un procés. Equacions d’estat. Linealitzaci6. Identificaci6 d’un procés: Tecniques
experimentals.

| PROGRAMA:

TEMA 3. Analisi d’un sistema lineal. Transformada de Laplace. Funci6é de Transferéncia. Resposta d’un
sistema lineal.

- Conceptes generals i tipus E/S.

- Interrupcions i controladors d’interrupcio.

- Interfaces, séries i paral.lel normalitzades.

l - Busos de E/S (SCSI, HPIB,...).

- Convertidors A/D i D/A.

1. Bstractura de la E/S

g:E,MA 4, Modelat i Simulacié d’un procés continu. Obtencié d’un model. Validaci6. Llenguatge de
' simulaci6 de processos continus. Disseny assistit per ordinador.

2.Dispositius periférics: Descripcié funcional i caracteritzacié tecnoldgica. ’]:WA 5. Analisi de models de primer i segon ordre: exemples mecanics, eleéctrics, t€rmics, neumatics.
| - Pantalles.
| - Teclat.
i - Impresores i tragadors.
| - Sensors i1 actuadors.

TEMA 6. Sistemes de control realimentats. Efectes de la realimentacié. Elements del llac de control.

'ITEMA 7.  Analisi d’un sistema realimentat. Precisi6. Resposta freqiiencial: Diagrames. Estabilitat: Criteris
3. Controladors ' d’estabilitat.

- Estructura i funcionament.
| - DMA/Processadors de E/S.
| - Controladors de prop. general (VIA, UART, ...).
| - Controladors especifics.

- Memoria secundaria.

uTEMA 8. Accions basiques de control. Control tot/res. Reguladors proporcional, integral, i derivat.
Principi de funcionament. Sintonia de reguladors PID. Problemes d’operacid.

- Grafics. TEMA 9. Estructures de Control: control en cascada. Control feedforward. Control de relaci6. Control
- Teclat. ! selectiu. Control avangat.
BIBLIOGRAFIA

‘TEMA 10. Control Digital. Elements. Interfase ordinador-procés. Conversors D/A i A/D. C
Caracterfstiques.

ARTWICK, B.A., Microcomputer Interfacing, Prentice Hall.

| STONE, H., Microcomputer Interfacing, Addison-Wesley.

HARRACHER & WANESIC, Computer Organization, Mc Graw Hill.

GEORGOPOULOS, C.J., [Interface Fundamentals in Microprocessor-Controlled Systems, R. Reidel
Publishing.

GUPTA, A. & HOO-MIN TOONG, , Advanced Microprocessors, IEEE Press.

CAMPBELL, J., The RS-232 Solution.

"TEMA 11. Mostreig i reconstruccié. Espectre d’un senyal mostrejat. Teorema del mostreig. Filtres
1 extrapoladors. Problema de I’ Aliasing: filtre antialiasing.

~ TEMA 12. Analisis de sistemes mostrejats realimentats. Extensi6 de criteris de precisi6 i estabilitat.

TEMA 13. Reguladors PID discrets. Sintonfa. Criteris d’eleccié del perfode de mostreig. Reguladors
industrials.
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TEMA 14. Introducci6 al control distribuit: objectius. Caracterfstiques. Elements del control: Sistemes de
comunicacid. Llenguatges en temps real.

TEMA 15. Instrumentacié. Sensors. Tipus. Principi de funcionament. Mesura i calibratge.

TEMA 16. Instrumentacié. Actuadors. Valvules electroneumatiques. Caracterfstiques. Seleccié. Motor de
continua. Altres actuadors.

TEMA 17. Simulaci6 de processos discrets. Dinamica industrial. Sistemes d’events discrets. Generacié de
processos d’arribada. Llenguatges de simulacié.

TEMA 18. Autdmates Programables. Control seqiiencial. Xarxes 1dgiques. Algebra de Boole. Xarxes
seqiiencials. Disseny. Diagrames de contacte. GRAFCET.

TEMA 19. Introduccié a la Robotica. Elements i unions. Graus de’ llibertat. Control del robot:
consideracions cinematiques i dinamiques. Programacié. Llenguatges de programacio.
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13401 - MICROPROCESSADORS

1. INTRODUCCIO
" Evoluci6 dels microprocessadors.

Microprocessadors convencionals. Organitzaci6 basica.
Aplicacions tipiques.

2. PROCESSADOR CENTRAL

" Introduccié.

Repertori d’instruccions.

Teécniques d’acceleracié (Buffer, Pipeline, ...).
Arquitectura microprocessador Bit-sliced.

[

|
3. UNITAT DE PROCESSAMENT
5 Introducci6.

| Aritmetica d’un punt fix.

f Aritmetica BCD.

Aritmética punt flotant,

b Operacions de desplacament.
‘ Operacions no numériques.
{1 Coprocessadors aritmétics.

H

4. SISTEMA DE MEMORIA
Organitzacié de la memoria.
Memoria Cache.

Gestié de memoria.
Memoria virtual.

5. BUSOS
Evoluci6 dels busos.
Busos del microprocessador i del sistema.

Busos normalitzats (Bus VME, Multibus II, Futurebus ...).
Multiprocessament.

Iﬁ SISTEMES BASATS EN MICROPROCESSADORS. DISSENY AMB MICROPROCESSADORS
' Microcomputadors.

Estudi commparatiu dels microprocessadors.
Microprocessadors avangats.
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