3 Materializacién de circuitos secuenciales sincronos. Hioll, F. J; Peterson, G. R.; Teoria de la conmutacion y disefio 16gico. Limusa. 1978
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- Circuitos secuenciales.

- Elementos de memoria. Funcionamiento sensible al flanco o al nivel. 1302 - SISTEMES EXPERTS
- Diagramas de tiempo.

- Andlisis y sintesis de circuitos secuenciales.

- Diagramas y tablas de estado. Mdquinas de estado finito. 1. Introduccid.

- Minimizacién y asignacion de estados.

- Materializacién de circuitos secuenciales sincronos. - Que €s un sistema expert?

- Descomposicion de circuitos secuenciales sincronos. - Per que serveix un sistema expert?
4. Médulos secuenciales sincronos. . 2. Programaci6 basada en regles.

- Registros, registros de desplazamiento. - Estructura,

- Contadores, generadores de secuencias. - Cicle d’execucid.

- Monoestables. - Exemples.

- Matrices secuenciales programables.

- Memorias (ROMs, RAMs). 3. Construccid d’un sistema expert.
5. Materializacion de circuitos secuenciales asincronos. - Enginyeria del coneixement.

- Consisténcia i completud.

- Circuitos secuenciales asincronos. - Transferéncia de coneixements.

- Diagramas temporales, carreras y azares.

- Diagramas y tablas de estado. 4. Raonament.

- Reduccion de estados.

- Asignacion de estados. - Tipus de raonament.

- Materializacién de circuitos secuenciales asincronos. - Caracteristiques del coneixement.

- Incertesa.

PRACTICAS - Evidéncia.

- Raonament inexacte.
5 sesiones de practicas (3 horas/sesion)

5. Exemples.
- Circuito combinacional simple.
- Médulo combinacional. - MYCIN.
- Biestable como puertas ldgicas. Estudio dindmico. - PROSPECTOR.
- Circuito secuencial.
- Médulo secuencial. 6. Topics avangats.
Dentro de estas sesiones se analizardn circuitos précticos que incluyan el uso de pulsadores, - Explicacio.
interruptores (problemas de rebotes), leds, displays, osciladores, ... - Representacions complexes.
- Tutoria.
- Avaluacio.
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3. Fer un sistema expert simple (p.e. Classificacié d’animals).

H. Taub: Circuitos digitales v microprocesadores. McGraw-Hill, 1983.
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1303 - SISTEMAS LINEALES
1. SISTEMAS Y SENALES

.1 SISTEMAS. Clasificacion de los sistemas. Modelos de ecuaciones diferenciales
y en diferencias. Los operadores p y q. Solucién de ecuaciones diferenciales y en
diferencias. Estabilidad de los sistemas lineales.

1.2 SENALES. Clasificaci6n de las sefiales. Algunas sefiales comunes. Conversion
de sefiales continuas a discretas. Respuesta impulso. Convolucién. Deconvolucién.

2. ANALISIS DE FOURIER

2.1 ANALISIS DE FOURIER DE SENALES CONTINUAS. Series de Eourier para
sefales periddicas. Espectro de una sefial periddica. Transformada de Fourier.
Energia de una senal.

2.2 ANALISIS DE FOURIER DE SENALES DISCRETAS. Series de Fourier de
senales discretas periédicas. Transformada de Fourier discreta. Teorema del muestreo.
Transformada rdpida de Fourier.

3. METODOS TRANSFORMA CIONALES

3.1 TRANSFORMADA DE LAPLACE. Definicién. Propiedades. Funcién de
transferencia de sistemas lineales continuos. Polos y ceros. Respuesta de un sistema.
Relacion entre las transformadas de Fourier y Laplace.

3.2 TRANSFORMADA Z. Definicién. Propiedades. Relacién con las transformadas
de Fourier y Laplace. Funcidén de transferencia de sistemas lineales discretos. Paso
entre sistemas continuos y discretos.

4. METODOS EN EL ESPACIO DE ESTADOS

4.1 ECUACIONES DE ESTADO PARA SISTEMAS CONTINUOS. Concepto de
estado. Solucién de las ecuaciones de estado. Polinomio caracteristico y estabilidad.

4.2 ECUACIONES DE ESTADO PARA SISTEMAS DISCRETOS. Ecuacién de
transicion de estado. Evaluacién de la matriz de transicién. Polinomio caracteristico
y estabilidad. Paso entre funcién de transferencia y espacio de estados.

5. TRATAMIENTO DE SENALES

5.1 INTRODUCCION AL FILTRADO. Filtros analogicos. Aproximacion al filtro
pasa-bajas ideal. Filtros digitales: filtros IR y FIR. Realizacién de filtro digitales.




