OBJECTIUS - Disseny del sistema a desenvolupar.
L’assignatura s’enquadra en l’area de técniques quantitatives de la gestid d’empreses, 1 . L’objectiu d’aquest apartat sera detallar els requeriments proposats i dissenvar els
I’objectiu que intenta aconseguir €s ensenyar als alumnes a modelitzar els sistemes de gestio aspectes funcionals del projecte Y
d’empreses, tant industrials com de serveis, i a concixer algunes tecniques per a resoldre
aquests models, particularment els sistemes de planificaci6 i programacio de la produccio, - Desenvolupament del Projecte Objectiu,
distribucid, afectacio de recursos, i planificacio, organitzacio i desenvolupament d’un projecte,
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1323 - PROJECTE D’INFORMATICA DE GESTIO 1324 - CIRCUITS INTEGRATS
0. Presentacid general d’objectius i justificacié de 1'estudi. 1. Introduccid.
1. Situacié actual. 1.1 Evolucié de la microelectronica.
1.2 Transistors MOS com a Interruptors.
1.1 Descripcio de la situacid actual. 1.3 Logica CMOS basica.
Documents utilitzats. 1.4 Nivells de representacid dels circuits.
Diagrama de circulacié de la informacio.
1.2 Diagnostic. 2. Metodologies de disseny.

Consideracio de les alternatives plantejades.
2.1 Principis generals de les metodologies de disseny.

2. Concepcid del nou sistema. J 2.2 Etapes del procés de disseny: des de les especificacions fins a I’interfase amb la
| fabrica. : :
2.1 Objectius del nou sistema. | 2.3 Alternatives d’implementacié d’ASICs.
2.2 Regles de gestié proposades. - Full custom.
2.3 Tractaments. / - Gate-arrays/Sea-of-gates.
2.4 Conjunts d’informacio. | - Linear arrays.
2.5 Dimensionament de mitjans técnics i recursos organitzatius per la utilitzacié del | - Standard-cells.
gistema. - DiSpGSi[iUE programables.
2.6 Condicionants de la implantacio. - 2.4 Comparacié entre metodologies: aspectes econdmics.
.
3. Pla d’accié. | 3. Eines CAD.
3.1 Descomposicié d’activitats. 3.1 Tipus d’eines de CAD.
3.2 Planificacio de terminis 1 recursos. - Nivells d’abstraccié.
3.3 Balang econdmic: costos 1 beneficis. - Eines d’analisi,
3.4 Analisi de riscs. - Elnes de sintesi.
3.5 Coordinaciéo amb projectes relacionats. 3.2 Presentacio del sistema de disseny a utilitzar.

4. Tecniques de disseny d’ASICs.

OBJECTIUS

4.1 Consideracions sobre fan-in, fan-out i drive-strength.
Elaboracié d’un Projecte Informatic que es materialitzara amb els documents necessaris que 4.2 Qliestions generals sobre ubicacié i connexionat.
S 4.3 Distribuci6 de rellotges i senyals de control.

4.4 Estratégies d’amplificaci6 (buffering).
- Definicié dels requeriments del Projecte. 4.5 Estructures i t&cniques no recomanables.

. Es tracta de definir els objectius del Projecte i el seu abast.
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5. Test de Cls.

5 1 Necessitat i etapes de comnprovacio d’un ASIC.

5.2 Sistemes automatics de test.

5 3 Definicié dels vectors de test.
- Test funcional vs. test estructural.

- Models de falles.
- Controlabilitat i observabilitat.

5.4 Disseny pel test.

PRACTIQUES

Disseny d’un circuit digital e implementaci6 usant LCAs de Xilinx.

1325 - CONTROL AUTOMATICO

Tema 1. SISTEMA. MODELAT I SIMULACIO

{1 INTRODUCCIO. La realimentaci6. Exemples de sistemes
de control. Objectius del disseny. L’ordinador en els

sistemes de control.

1.2 MODELAT. Models de sistemes fisics. Classes de models. Principis basics de modelatge.
i6 a exemples mecanics, electrics, termics.

Linealitzacié d’un model matematic. Aplicaci

de la resposta temporal de processos fisics. Regim

1 3 DINAMICA DE SISTEMES. Estudi
sistemes mecanics i eléctrics.

lliure i forcat. Modos exponencials i oscil latoris. Aplicacio a

14 SIMULACIO. Introducci6. Simulaci6 analogica i digital. Metodes d’integracio.
Llenguatges de simulacié de sistemes continus. SIMNON.

Tema 2. ANALISI DE SISTEMES CONTINUS

9 1 REPRESENTACIO EXTERNA. La transformada de Laplace. Propietats. Sistema continu:
formada inversa. Representaci per diagrames de

Funcié de transferencia. Exemples. Trans
blocs i de fluxe. Regla de Mason.

72 ANALISI TEMPORAL DE SISTEMES CONTINUS. Sistemes de primer ordre:
dre: cas interactiu i no interactiu. Regim

Exemples fisics: t€rmics,

Parimetres caracteristics. Sistemes de segon Or
sotaesmorteit. Analisi de sistemes d’ordre superior. Modo dominant.

de nivell, etc.

2.3 ANALISI FREQUENCIAL. Resposta d’un sistema lineal.
Els diagrames de Nyquist i Bode: obtencié. Sistemes de fase mi
amb retard. Especificacions en el domini frequencial. Exemples.
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nima i no minima, Sistemes

Tema 3. ANALISI DE SISTEMES REALIMENTATS

3.1 Elements del llag de control.Efectes de la realimentacio. Equacié caracteristica. Accié
. Acci

proporcional,integral i derivada. Precisi :
o . Precisio: es : : i
bertorbiacis tudi del regim estacionari. Presencia d’una

3.2 Analisi de sistemes realimentats ( oc
] . ) ? . CD!I[- . El ll : ? [ o
B it o siouns sistemes; Ceroles de H)aIL de les arrels. Regles d’obtencié. Aplicaci6

3.3 ESTABILITAT. Criteris ics i
h Aty geometrics 1 al i ; . .
Estabilitat relativa: Marges de guany i de fa:e‘g;:b;:;‘j;l i estabilitat. Estabilitat condicional.

Tema 4. DISSENY

4.1 DISSENY D’UN SISTEMA DE CONTROL. Introduccid.

Objectius del dissen i :
y. Seguiment i soroll. Funci ibili —
B i, uncié sensibilitat. Especificaciéns temporals i

4.2 Principi del disseny en el domini i
: omini frequencial. Métodes de disseny b: -
Bode i el lloc de les arrels. Metode d’anulacid. Assignacio de pt;ls.nlzxii?]\iser: L

4.3 REGUL

. Méi?ois EID. Control PID. Interpretacié dels parAmetres. Métode de sintonia
. v ivetodes ismtunfa en llag obert i llag tancat: Ziegler Nichols

Problemes d’operacié. Reguladors PID discrets. |
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PRACTIQUES.
1.- Simulaci6. Llenguatge SIMNON. Linealitzacié.
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analogic.

3.- Analisi fr i
' equencial. Cas de sistemes amb i ar S
Esmdi d’un procés real. amb 1 sensa retard. Aproximacié a modo dominant.




