PROCESSAMENT D’IMATGES
ENGINYERIA D' INFORMATICA

TEMARI

TEMA 1. INTRODUCCIO.

OBIJECTIUS DEL CURS.

PROCESSAMENT D’IMATGES I VISIO PER COMPUTADOR.

— AREAS DEL PROCESSAMENT D’IMATGES.

— CAMPS D’APLICACIO.
TEMA 2. LA PERCEPCIO VISUAL DE LES IMATGES.

— CONCEPTES DE LLUM, LLUMINANCIA, BRIGHTNESS I CONTRAST.

FUNCIO DE TRANSFERENCIA DE MODUL (MTF). MTF DEL SISTEMA VI-
SUAL HUMA. )

— BANDES DE MACH. LLEIS D’AGRUPACIO PERCEPTUAL.

— LA PERCEPCIO DEL COLOR. SISTEMES DE COORDENADES DEL COLOR.

TEMA 3. SISTEMES LINIALS I TRANFORMADA DE FOURIER.

SENYALS I SISTEMES.

— CARACTERITZACIO DELS SISTEMES LINIALS ESPACIALMENT INVARIANTS.

TF DE SEQUENCIES. PROPIETATS.

TRANSFORMADA DISCRETA DE FOURIER (DFT). PROPIETATS.
— MODUL I FASE. SIGNIFICAT DEL LA TF.

— ALGORITME DE LA FFT.

TEMA 4. MOSTREIG I QUANTITZACIO



— MOSTREIG.

* MOSTREIG EN UN ARRAY DE PUNTS.
* PROBLEMES D’ALIASING I PATTERNS DE MOIRE.
— QUANTITZACIO.

* QUANTIFICACIO UNIFORME.

* MESURES DE L’'ERROR DE QUANTITZACIO.

*

QUANTITZACIONS DE MINIM ERROR QUADR.‘\\TIC 1 OPTIMA.

*

QUANTITZACIO AMB SOROLL PSEUDOALEATORI (DITHERING).

TEMA 5. AMILLORAMENT D’IMATGES I CORRECCIONS FOTO-
METRIQUES |

— OPERACIONS PUNTUALS.

* OPERACIONS ELEMENTALS.
*+ HISTOGRAMA.

* TRANSFORMACIONS BASADES EN L’HISTOGRAMA.

— OPERACIONS ARITMETIQUES. APLICACIONS DE L’ADICIO, SUBSTRACCIO,
PRODUCTE I DIVISIO D’IMATGES.

— FILTRATGE.

* CLASSES DE SOROLL.
* FILTRATGE LINIAL
* FILTRES NO LINIALS

* FILTRATGE RECURSIU
TEMA 7. RESTAURACIO.

— CONCEPTE DE RESTAURACIO.ESTIMACIO DE LA DEGRADACIO.
— DESENFOC CAUSAT PER UN MOVIMENT LINIAL UNIFORME.

— MODEL DE DESENFOC.



FILTRATGE INVERS.
— DECONVOLUCIO CEGA.
— RESTAURACIO INTERACTIVA.

RESUTAURACIO CONDICIONADA.

FILTRE DE WIENER

TEMA 8. CORRECCIONS GEOMETRIQUES.

OBIJECTIUS I APLICACIONS. TIPUS DE MAPPINGS.

TECNIQUES DE CALCUL DE MAPPING: MODEL D’ESCENA, PUNTS DE CON-
TROL, MIXTE.

DETERMINACIO DELS PUNTS DE CONTROL.

GRIDS D’INTERPOLACIO.

— RESAMPLING.

— MESURA DE L'EXACTITUD DEL RECALATGE.

RECALATGE BASAT EN MODELS LOCALS DE DEFORMACIO.

— PROBLEMES DE LES CORRECCIONS GEOMETRIQUES.
TEMA 9. COMPRESIO D’'IMATGES

— TiPUS DE COMPRESIONS. CRITERIS DE FIDELITAT.

EL PROCES DE COMPRESIO : MAPPING, QUANTITZACIS 1 CODIFICACIO.

TECNIQUES PREDICTIVES: DPCM 1 PREDICCIO LINIAL.

TECNIQUES BASADES EN TRANSFORMACIONS ORTOGONALS

TRANSFORMADA DE HOTELLING.

¥*

TRANSFORMACIONS 1D 1 2D.

*

* BASES D'IMATGES.
* QUANTITZACIO DELS COEFICIENTS.

— ALTRES TECNIQUES DE COMPRESIO. TRANSFORMACIONS S I P. RUN-
LENGHT



Practiques

Recalatge d’imatges (model global)

Implementacié de filtres no linials
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