VISIO COMPUTACIONAL
ENGINYERIA SUPERIOR INFORMATICA

TEMARI

TEMA 1. INTRODUCCIO

— EL PROBLEMA DE LA VISIO. DEFINICIONS I PLANTEJAMENT. AXIOMES.
— HISTORIA. RELACIO AMB D’ALTRES DISCIPLINES.

— MODELS COMPUTACIONAL DE LA VISIO.

TEMA 2. MODELS DE FORMACIO I CAPTACIO DE LA IMATGE

— MODELS PROJECTIUS. PROJECCIONS PARAL.LELA I PERSPECTIVA. APLI-
CACIO.

— MODEL FOTOMETRIC SIMPLIFICAT. EQUACIONS FONAMENTALS.

— MODELS OPTICS. MODELS DE CAMARA PUNTUAL. MODEL DE LENT PRI-
MA. EQUACIONS FONAMENTALS.

TEMA 3. IMATGES BINARIES: PROPIETATS GEOMETRIQUES I
TOPOLOGIQUES

— PROPIETATS GEOMETRIQUES. MESURES. ALGORISMES.

— PROPIETATS TOPOLOGIQUES. DEFINICIONS. ALGORISMES.

TEMA 4. MODEL CONTINU I DISCRET D’'IMATGE

— INTRODUCCIO AL MODEL CONTINU. FUNCIONS B;‘\SIQUES I PROPIETATS.

— TRANSFORMADA DE FOURIER. APLICACIONS.



— SISTEMES LINEALS I PROBLEMES INVERSOS.

— MODELS DISCRETS. ALGORISMES.

TEMA 5. DETECCIO DE DISCONTINUITATS

DEFINICIO DEL PROBLEMA. DETECCIO 1 LOCALITZACIO.

— OPERADORS DIFERENCIALS. PROPIETATS. APLICACIONS.

DISCRETITZACIO DELS OPERADORS DIFERENCIALS.

DETECCI® DE DISCONTINUITATS I SOROLL. REGULARITZACIO.

TEMA 6. ESPAIS ESCALA

— DEFINICIONS 1 AXIOMES. EQUACIé DE LA DIFUSIO.

— MODELS ISOTROPIC. APLICACIONS. MODEL ANISOTROPIC. DIFERENCIES.

TEMA 7. COLOR I LUMINANCIA

— BASES FISIQUES DEL COLOR. ESCALES DE REPRESENTACIO.

— LUMINANCIA. CALCUL I UTILITATS.

TEMA 8. MAPA DE REFLECTANCIA

— ESTEREO FOTOMETRIC. PLANTEJAMENT I CALCUL.

— FORMA A PARTIR DE L'OMBREJAT. EQUACIONS BASIQUES.

TEMA 9. ANALISI DEL MOVIMENT

— CAMP DE MOVIMENT I FLUXE OPTIC. EQUACIé DEL FLUXE OPTIC.



— ESTRUCTURA A PARTIR DEL MOVIMENT.

TEMA 10. ESTEREO

— EQUACIONS, BASIQUES. EL PROBLEMA DE LA CORRESPONDENCIA.

—~ CALCUL DE PROFUNDITAT A PARTIR DE TECNIQUES ESTEREO. ALGORIS-
MES.
TEMA 11. TEXTURES

— DEFINICIONS. MODELS. IMPORTANCIA DE LA TEXTURA EN EL PROCES-
SAMENT VISUAL.

— CLASSIFICACIO DE TEXTURES. FORMA A PARTIR DE TEXTURES.

TEMA 12. APLICACIONS

— ROBOTICA. AGENTS AUTONOMS.
~ INsPECCIO.

— ALTRES.
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