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21302 - SISTEMES EXPERTS

[. Introduccio.
- Que és un sistema expert?
- Per a queé serveix un sistema expert’

2. Programaci6 basada en regles.
- Estructura.
- Cicle d’execucio.
- Exemples.

3. Construccio d’un sistema expert.
- Enginyeria del coneixement.
- Consistencia 1 completud.
- Transferéncia de coneixements.

4. Raonament.
- Tipus de raonament.
- Caracteristiques del coneixement.
- Incertesa.
- Evidéncia.
- Raonament inexacte.

5. Exemples.
- MYCIN.
- PROSPECTOR.

6. Topics avangats.
- Explicacio.
- Representacions complexes.
- Tutoria.
- Avaluacio.

PRACTIQUES
1. Programaci6 en PROLOG.

2. Programacio basada en regles.
3. Fer un sistema expert simple (p.e. Classificaci6 d’animals).
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21303 - SISTEMES LINEALS

1. Introduccio6 als sistemes lineals

2. Sistemes

2.1 Classificacio de sistemes
2.2 Modelatge de sistemes fisics
2.3 Solucié d’equacions diferencials lineals
2.4  Soluci6 d’equacions en diferencies lineals
2.5 Estabilitat dels sistemes lineals

3. Senyals
3.1 Classificacié de senyals
3.2 Alguns senyals tipics
3.3 Conversio de senyals continus a discrets
3.4 Representacié d’un senyal com un continu d’impulsos
3.5 Resposta impuls
3.6 Convolucio

4. Analisi de Fourier

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.6

Resposta en freqiiencia d un sistema continu
Series de Fourier per a senyals continus
Transformada de Fourier per a senyals continus
Aplicacions de la transformada de Fourier
Analisi de Fourier per a senyals discrets
Mostreig de senyals continus

5. La transformada de Laplace
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Definicié i propietats

Solucié d’equacions diferencials

Funcié de transferéncia de sistemes continus
Analisi de sistemes lineals continus: pols 1 zeros
Estabilitat

6. La transformada Z

6.1 Definicio 1 propietats

6.2 Solucié d’equacions diferencials

6.3 Funcié de transferéncia de sistemes discrets

6.4 Analisi de sistemes lineals discrets: pols 1 zeros

6.5 Estabilitat

6.6 Relacié entre les transformades de Laplace 1 Z
PRACTIQUES

| - Solucié numerica d’equacions diferencials





