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PRACTIQUES

L. Utilitzaci6 de crides al sistema Minix-Unix (accés a disc a baix nivell, generaci6 i
destruccié de processos, comunicacions i sincronitzacié), per implementar comandaments
1 programes d’aplicacid.

2. Reconfiguracié del nucli del sistema operatiu Minix, per a la modificacié de
caracteristiques propies. (Controladors, administrador de CPU, administrador de
memoria).

3. Generaci6 de Drivers per a DOS

OBJECTIUS

L’objectiu de I’assignatura de sistemes operatius I 111 és proporcionar els fonaments basics
dels sistemes operatius sense centrar-se en cap d’ells en concret, establint un equilibri
convenient entre els coneixements tedrics i I"experiencia practica. Aquestes assignatures estan
orientades en el seu aspecte teoric per aconseguir un coneixement intern dels sistemes
operatius, aixd com una visi6 de I'estructura del software que controla el hardware. En
I"aspecte practic, estan orientades per aconseguir un coneixement basic i aprofundir en

conceptes obtinguts a la part tedrica, utilitzant per a aixo quatre sistemes operatius comercials:
DOS, 0§8/2, MINIX o ULTRIX, VMS.

21306 - TECNIQUES GRAFIQUES

I. Conceptes basics. Historia dels grafics per computador. Camps d’aplicacid. Arees
relacionades. Tendencies futures.

2. Sistemes de visualitzacié . E CRT. Generaci6 de color. Dispositius de plasma. Dispositius
per «hardcopy».

3. Algorismes basics de la visualitzacio. Algorismes de generacié de rectes i cercles.
Algorismes per pintar poligons. Algorismes per pintar arees.

4. Transformacions 2D. Tipus de transformacions 2D. Representacié matricial.
Transformada de visualitzaci6.

5. Retall. Algorismes de retall de segments. Algorismes de retall de poligons.

6. Dispositius i técniques d’entrada. Dispositius de senyalitzaci6 i posicionament. Técniques
d’entrada interactives. Dispositius logics.

7. Segments i estructures grafiques. Estructura logica. Atributs. Manipulacidé.

8. Conceptes 3D. Sistemes de coordenades. Procés de visualitzacié.
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9. Representacions 3D. Corbes i superficies de Bézier i de splines. Modelatge de solids.
10. Transformacions i projeccions. 3D. Projeccions paralel-les i perspectives.

| 1. Realisme. Eliminacio de linies 1 cares ocultes. Il-luminaci6 1 ombrejats.

BIBLIOGRAFIA

- Hearn & Baker: Computer Graphics. Prentice-Hall. 1986.

- Foley, Van Dam, Feiner & Hughes: Computer Graphics, principles and practice. Addison-
Wesley. 1990.

- Rogers: Procedural elements for computer graphics. McGraw-Hill. 1985.

- Rogers & Adams: Mathematical elements for computer graphics. McGraw-Hill, 1990.

PRACTIQUES

i 15t * acio d’: s dels iIsmes vistos a classe.
Les practiques consistiran en la implementacio d’alguns dels algorismes v

21307 - TECNOLOGIA DE LA PROGRAMACIO

I. Especificaci6 i derivacié d’algorismes iteratius. o T
a) Concepte d’estat 1 d’espai d’estats d'un programa. Descripcio per mitja del calcul de
predicats. Assercions. Pre 1 postcondicions. o e, =
¢) Efecte de les estructures d’un llenguatge en I'espai d estats: uiﬁ’:;tgnuf,m,* seqiiencia,
estructures alternativa i repetitiva. Variants iteratives. Correccio pEH'LZIElll 1 total.
d) Aplicacions: Algorismes de recerca binaria, particié d’un «array», Quicksort.

2. Recursivitat. |
a) Metodologia de disseny d’algorismes recursius.

b) Cost dels programes recursius: equacions de recurrencia. 5
¢) Implementacio dels algorismes recursius fent servir piles de recursio.
d) Técniques de transformacio recursiva-iterativa d’algorismes.

e) Analitzadors sintactics. Recorregut d’arbres.

(s

Teécniques de disseny d’algorismes. | | ==
a) Divide and Conquer. Equacions de recurréncia associades. Algorisme de multiplicacio

d’enters grans. | P
b) Backtracking i Branch and Bound. Algorismes del salt del cavall, n-reines 1 n

O/1.
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¢) Programaci6 dinamica. Multiplicacié de n matrius amb cost minimal. Calcul d’una
subseqiiéncia comuna a dues de longitud maxima.
d) Tecniques Greedy. Comparacié amb els metodes anteriors. Problema de la motxilla.

4. Especificacio algebraica dels tipus de dades.
a) Conceptes de signatura, especificacid algebraica, algebra de termes i reescriptura.
b) Especificacio algebraica dels naturals, 1listes, piles, arbres, grafs i conjunts.
¢) Utilitat de la programacio funcional en I’especificacio de tipus de dades i programes.

ol

5. Programacio en C++
a) Introducci0. Classes, objectes, constructors 1 destructors. Funcions Friend.

b) Sobrecarrega de funcions i operadors. Conversions de tipus. Us de referéncies i
apuntadors.

¢) Derivacio de classes. Heréncia simple 1 maltiple.
d) Apuntadors 1 emmagatzemament dinamic.
e) Classes generiques. Facilitats E/S.

BIBLIOGRAFIA
Bibliografia basica

- Arsac, J.C. Las bases de la programacion. Ediciones Omega S.A. 1986.

- Wirth, N. Algorismos + Estructura de datos = Programas. Ed. Castillo. 1981.- Cormen, T.

- Leiserson, C. Rivest, R. Introduction to algorithms. McGraw-Hill. 1990,

- Martin, J.J. Data Types and data structures. Prentice-Hall. 1986.

- Stroustrup, B. The C++ Programming Language. Addison-Wesley 1987.

Bibliografia complementaria

- Gries, D.: The Science of programming. Sprinter-Verlag. 1980.

- Aho, A. Hopcroft, J. Ullman, J.: Estructuras de datos y algoritmos. Addison-Wesley
Iberoamericana. 1988. .

- Horowitz, E. Sahni, S.: Funtamentals of Computer Algorithms. Computer Science Press.
1978.

- Hekmatpour, S.: C++ A guide for C Programmers. Prentice-Hall. 1990.
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PRACTIQUES

Es realitzaran tres practiques en C++.

21308 - VISIO ARTIFICIAL

1. Introduccid a la visi6 artificial.
- Visio i automatitzacio.
- Visi6 humana i computacional.
- Consideracions economiques.

2. Sistemes de visioO.
- Organitzacio.
- Adquisici6 d'imatges.
. Il-luminacid.
. Formacioé de la imatge.
. Captacio6 de la imatge.
- Visualitzacio.

3. Fonaments de processament d imatges.
- Introduccio.
- Imatges Digitals.
- Caracteristica d’una imatge.

4. Tecniques de processament i analisi.
- Introduccio.
- Transformacions puntuals.
- Transformacions locals.
- Segmentacio.
- Analisi de resultats.
- Sistemes Avancats de Visio0.

5. Aplicacions i exemples.
- Arquitectures especialitzades.
- Llenguatges 1 programacio.
- Aplicacions a la inspeccid.
- Aplicacions a la robotica.

6. Perspectives futures.

PRACTIQUES

|. Implementacié d’un paquet de rutines per a pre-processament i analisi d’imatges.
2. Resolucio d’aplicacions senzilles.






