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21324 - CIRCUITS INTEGRATS

. Introduccio.
1.1 Evoluci6 de la microelectronica.
I.2  Transistors MOS com a interruptors.

1.3 Logica CMOS basica.
1.4 Nivells de representaci6 dels circuits.

2. Metodologies de disseny.
2.1  Principis generals de les metodologies de disseny.

2.2 Etapes del procés de disseny: des de les especificacions fins a la interfase amb la

fabrica.
2.3 Alternatives d’implementacié d’ ASICs.
- Full custom.
- Gate-arrays/Sea-of-gates.
- Linear arrays.
- Standard-cells.
- Dispositius programables.
2.4 Comparaci6 entre metodologies: aspectes economics.

3. Eines CAD.
3.1 Tipus d’eines de CAD.
- Nivells d’abstraccid.
- Eines d’analisi.
- Eines de sintesi.
3.2 Presentacié del sistema de disseny a utilitzar.

4. Tecniques de disseny d’ ASICs.
4.1 Consideracions sobre fan-in, fan-out i drive-strength.
4.2 Qiiestions generals sobre ubicacié i connexionat.
4.3 Distribuci6 de rellotges i senyals de control.
4.4 Estrategies d’amplificaci6 (buffering).
4.5 Estructures i técniques no recomanables.

5. Test de Cls.
5.1 Necessitat i etapes de comprovacié d’un MIC.
5.2 Sistemes automatics de test.
5.3 Definici6 dels vectors de test.
- Test funcional vs. test estructural.
- Models de falles.
- Controlabilitat i observabilitat.
5.4 Disseny pel test.

PRACTIQUES

Disseny d’un circuit digital i implementacié usant LCAs de Xilinx.

21325 - CONTROL AUTOMATIC

.

Modelatge: simulacié

.1 Principi de modelatge

1.2 Introducci6 a la simulaci6
1.3 Llenguatges de simulaci6

2. Realimentacio
2.1 Control lla¢ obert 1 tancat. Realimentacio
2.2 Efectes de la realimentaci6
2.3 Esquema lla¢ tancat. Elements. Descripcid
2.4 Equacio caracteristica. Exemples
3. Analist temporal I previsio-pertorbacions
3.1 Problema del regulador i servo
3.2 Estudi de la precisi6
3.3 Influencia de la pertorbacid
3.4 Analisi temporal. Exemples d’aplicacio
4. Estabilitat (fisica)
4.1 Sistemes amb retard 1 a fase no minima
4.2 Criten d’estabilitat de Nyguirt. Exemples
4.3 Criteri algebraic R-H
4.4 Llag tancat. Ressonancia.
4.5 Exemples
5. Disseny-filtres
5.1 Principi disseny. Especificacions. Sensibilitat
5.2 Comparacio serie/paral-lel: filtres avang-retard
5.3 Teécniques de disseny al lloc arrels
5.4 Tecniques de disseny en el domini frenqliencial: Bode
5.5 Aplicaci6
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