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Avaluacio

Sera imprescindible realitzar les practiques per aprovar l'assignatura. S’hauran d'apro-
var per separat practiques i teoria amb un 5 com a minim en cadascuna. La mitjana glo-
bal, una vegada es doni aquest prerequisit, es fara adjudicant a les practiques un 25% 1 a
la teoria un 75% de la nota final.

21302 - SISTEMES EXPERTS
Objectius

L objectiu d’aquesta assignatura és donar una visié general de les tecniques classiques de
la Intelligéncia Artificial.

Es presenta el problema de la representacié de coneixement i del raonament usant els
formalismes de la logica de predicats, aixd és completa amb 1'is d’un llenguatge de pro-
gramacié logica com el Prolog, i 'aplicacié a sistemes basats en regles construits sobre
software especialitzat.

S’estudien alguns algorismes de recerca per a la resolucié de problemes generals de
presa de decisions com els jocs de taulell, i la modificacié d’aquests algorismes per a
introduir heuristiques. Per a I'estudi d’aquests algorismes es veura un llenguatge de pro-
gramacio simbolica com el LISP.

Contingut

1. Introduccié.- Que és la intelligéncia artificial? Que €s un sistema expert? Per a que
serveix un sistema expert?

2. La logica com a esquema de representar el coneixement.- Diverses logiques: logica
proposicional, 10gica de predicats de primer ordre. -Unificacio.- Mecanismes de rao-
nament: Deduccié natural, resolucié.- Programacio logica. PROLOG.

3. Sistemes basats en regles.- Definicié d'un sistema basat en regles. Conceptes: regles
de produccié, memoria de treball, mecanismes per a disparar regles.- Encadenament
endavant i endarrera de regles. Mecanismes de resolucio de conflictes.

4. Coneixement incert.- La incertesa en el coneixement. Probabilitats bayesianes. Coe-
ficients de certesa.
5. Coneixement estructurat.- Xarxes semantiques i frames.

6. Algorismes de recerca.- Espai de recerca. Poda de I'espai. Heuristiques. Aplicacions
a la propagacio de restriccions.

7. Eines per a construir sistemes experts.- Shells de sistemes experts. Llenguatges de
programacié d’alt nivell. Entorns d’eines de programacio de sistemes experts.
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Practiques

L'objectiu de les practiques és que siguin una ajuda per a la comprensio de tot alld que
s’ha explicat a las classes de teoria. Es pretén que I'estudiant s’introdueixi en 1'is de dos
nous llenguatges com el Prolog i el Lisp com a llenguatges de més alt nivell que s’adap-
ten molt bé a la resolucié de determinats tipus de problemes. Aixi mateix ’estudiant
fara alguna practica sobre algun software comercial especialitzat en treballar amb siste-
mes basats en regles.

Bibliografia

—ROBERTSON, D.: An Introduction to Knowledge Representation and Expert Systems.
1989.

~WinsToN, P.H.: Inteligencia Artificial. 3a. edicio. Addison-Wesley Iberoamericana. 1994,
—~RicH, E.-KNIGHT, K.: Inteligencia Artificial. 2a. edicio. McGraw-Hill. 1994,

~Winston, PH. -Horn, B.K.P.: LISP 3a. edici6. Addison-Wesley Iberoamericana. 1991.
—Clocksin, W.E.: Programacion en Prolog. 1987.

Avaluacio
L'avaluacio de I'estudiant es fara tenint en compte el treball realitzat a les practiques i el

resultat de I'’examen. Tant les practiques com I'examen s’han d’aprovar per separat per-
que es realitzi finalment una mitjana ponderada.

21303 - SISTEMES LINEALS

Objectius

L'objectiu de I'assignatura de sistemes lineals és que I’estudiant assoleixi una base solida
en I'estudi dels senyals 1 els sistemes. Els coneixements previs requerits es limiten a estar
familiaritzat amb les matematiques de primer any.

Els temes tractats constitueixen la base per a cursos posteriors més especialitzats en
comunicacions, enginyeria de control 1 processament de senyals.

Contingut

1. Introduccio als sistemes lineals.

2. Descripcio de sistemes.
2.1 Classificacio de sistemes.
2.2 Modelatge de sistemes fisics.
2.3 Linealitzacio.
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3. Descripcio de senyals.
3.1 Classificacio de senyals.
3.2 Operacions basiques amb senyals.
3.3 Simetries 1 ortogonalitat de senyals.
3.4 Alguns senyals basics.

4. Resposta del sistema.
4.1 Representacio de senyals mitjancant impulsos.
4.2 Convolucio.
4.3 Resposta lliure 1 forcada.
4.4 Soluci6 d’equacions diferencials 1 en diferencies.
4.5 Estabilitat dels sistemes lineals.

5. Analisi de fourier.
5.1 Resposta en fregiiencia d’un sistema continu.
5.2 Series de Fourier per a senyals continues periodiques.
5.3 Transtormada de Fourier per a senyals continus.
5.4 Aplicacions de la transformada de Fourier.
5.5 Analisi de Fourier per a senyals discrets.
5.6 Mostreig de senyals continus. |

6. Teora de sistemes.
6.1 La transformada de Laplace. Definici6 1 propietats.
6.2 La transformada inversa de Laplace i solucié d’equacions diferencials lineals.
0.3 Aplicacio a I'analisis de sistemes: la funcié de transferéncia de sistemes continus.
0.4 Analisi de sistemes en el pla S: pols 1 zeros.
6.5 La transformada Z.
6.6 Analisis de sistemes discrets.

Practiques

1. Solucié numerica d’equacions diferencials.

2. Linealitzacio.

3. Obtencio experimental de la resposta en freqiiéncia d’un sistema lineal.

4. El fenomen Gibbs.

5. Estimacio de la densitat espectral de potencia d'un senyal mitjancant la FFT.
6. Analisi de sistemes: resposta temporal i estabilitat.

Bibliografia

~BALMER, L.: Signal and System: An Introduccion. Prentice Hall. 1991.
~MEADE, M.L.; DiLLoN, C.R.: Senales y sistemas. Addison-Wesley. 1993,
~SINHA, N.K.: Linear Systems. N.K. Jonh Wiley. 1991.

~GABLES, R.: Signal and Linear Systems. John Wiley. 1987.
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Avaluacio

Per aprovar I'assignatura s’haura de superar un examen escrit 1 resoldre satisfactoria-
ment els exercicis practics amb ordinador.

[’examen tindra una part de giiestions curtes (25% ) 1 una altra de problemes (75% ). Els
exercicis practics tenen caire obligatori 1 s’hauran de defensar personalment a les classes
practiques. Aquests exercicis podran pujar la nota de I'examen fins a un punt (sempre
que I’examen estigui aprovat).

21304 - SISTEMES OPERATIUS 1

Objectius

['objectiu de I'assignatura de sistemes operatius I 1 II és proporcionar els fonaments
basics dels sistemes operatius sense centrar-se en cap en concret, establint un equilibri
convenient entre els coneixements teorics 1 I'experiencia practica. Aquestes assignatures
estan orientades en el seu aspecte teoric a aconseguir un coneixement intern dels siste-
mes operatius, aixi com una visio de 'estructura del software que controla el hardware.
En I'aspecte practic, estan orientades a aconseguir un coneixement basic i aprofundir en
conceptes obtinguts a la part teorica, utilitzant per a aixo quatre sistemes operatius
comercials: DOS, OS/2, MINIX o ULTRIX, VMS.

Contingut

1. Introducci6 als sistemes operatius.

1.1 Definicid. Necessitat i objectius dels S.O.

1.2 Conceptes generals. Tipus de S.0.

.3 Sistemes operatius comercials: UNIX, VMS, DOS; WINDOWSNT: OS/2 (a
nivell d’usuari).

.4 Concepte de procés. Administrador de recursos, processos. Estructura jerar-
quica.

1.5 Conceptes de hardware i software relacionats amb el sistema operatiu.

1.6. Representacio dels processos. Estats 1 transicions dels processos.

[.7 Interrupcié i processament de les interrupcions. Administracié d’interrupcions
sobre DOS.

1.8 Nucli d’un sistema operatiu. Interaccié amb el nucli, mitjancant crides al siste-
ma. Descripcié de principals crides al sistemes operatius. Interacciéo amb inter-
prets de comandaments en sistemes opéeratius comercials.

2. Processos concurrents.

2.1 Paralellisme i concurrencia.

2.2 Expressio del pararellisme. Exclusio miutua.

2.2 Sincronitzacié de processos i la seva implementacié hardware. Espera impro-
ductiva. Semafors. Suport hardware per a I'exclusié mitua. Regions critiques.
Processos, comunicacio i sincronitzacio.
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