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El modelo de regresién.

1. Minimos cuadrados generalizados.

1.1 Causas de perturbaciones no esféricas.

1.2 El estimador minimo cuadirado generalizado: Definicion, Propiedades.
1.3 El problema de la autocorrelacién: Detecci6n y contraste, estimacion.
1.4 El problema de la heteroscedasticiad: Deteccién y contraste, estimacién.
1.5 Sistemas de ecuaciones.

2. Modelos diniamicos.
2.1 Introduccién.
2.2 Modelos de retardos infinitos: El modelo de Koyck.
2.3 Modelos de retardos finitos: El modelo de Almon.
2.4 Estimacion.

Modelos_simultineos.

3. Introduccién,
3.1 Concepto de modelo de ecuaciones simultdneas.
3.2 Formas estructural y reducida.
3.3 Problemas planteados por los modelos simultdneos.

4. Identificacién y estimacidn.
4.1 Concepto de identificacién y condiciones para la misma.
4.2 El método de las variables instrumentales.
4.3 Otros métodos de estimacién.
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