INFORMATICA INDUSTRIAL
(Titulacié d’Enginyeria en Informatica — 7° semestre)

Programa

Capitol 1: Introducci6 als Sistemes de Control (1 setmana)
o Els problemes de control a la industria.
o Computadors i Sistemes de Control.

= Problemes tipics.
o Estructura d’un Sistema de Control.
= Elements : Jerarquia.
* Informacio.
a Funcionalitats d’un Sistema de Control.
* Monitoritzacid.
»  Supervisio.
* Control Directe.
a L’enginyer de control.

Capitol 2: Arquitectura d’un Sistema de Control per Computador (2,5 setmanes)
o Introduccio:
= Distribucio vs. Centralitzacio.
» Jerarquia.
- Tasques i nivells de decissio.
* Requeriments.
- Processament d’informacio.
- Escales de temps.
e Comunicacions.
* Interficies.
a Sistemes de Control Distribuit.
» Elements hardware 1 software.
» Comunicacions.
= Exemples.
o Sistemes SCADA.

Capitol 3: Control a nivell de llag : Mesura i Actuaci6 (2 setmanes)
0 Adquisici6 i Generacié de senyals.
= Targes AD/DA.
a Mesura : Sensors.
= (Caracteritzaci6.
0 Actuacio: Elements finals de control.
= Valvules de control.
=  Altres actuadors.

Capitol 4: Control a nivell de llag : Regulacié (3 setmanes)
a Bases del control realimentat.
*  Acci6 feedback.
= Altres accions de control complementaries.
o Elregulador PID. '
= Accions P,IiD.



= Meétodes de sintonia empirica.
* Discretitzaci6 e implementacio.
o Reguladors PID industrials.

Capitol 5: Sistemes a Temps real : Generalitats (1 setmana)
a Conceptes. Classificacions.
a Hardware.
= Processadors i periférics.
* Transferéncies de dades.
= Comunicacions.
a Software: Sistemes Operatius
= S.0. Multitasca.
= Planificacié de C.P.U.
»  Gesti6 de recursos.
» Comunicaci6 i sincronitzacid entre tasques.

Capitol 6: Sistemes a Temps real : Programacio i Disseny (1,5 setmanes)
o Llenguatges de Programacio.

» Caracteristiques per al temps real.
Gestio d’excepcions.
Interrupcions .

Suport per concurrencia.

= Alguns exemples.

o Disseny d’un Sistema a temps real.

* Component Hardware.

= Component Software.

a Metodologies de Disseny.

Capitol 7: Comunicacions Industrials : Generalitats (1,5 setmanes)
0 Normalitzaci6 : I’esquema (OSI)
= Capes i tasques associades.
a Enllag a nivell fisic (Capa fisica).
= RS-232, RS-422 i RS-485.
0 Protocols de comunicaci6 (Capa d’enllag)
= C(Classificaci6 del protocols.
a EIl protocol MAP.
» Especificacio MMS.
o Busos de camp

Capitol 8: Comunicacions Industrials : Busos de Camp (1 setmana)
o Caracteristiques generals.
* Intents d’estandaritzacio.
o Casos d’exemple (MODBUS, PROFIBUS, altres)
* Estructura de xarxa
* Protocols

Capitol 9: Integraci6 Home-Maquina (0,5 setmanes)
a Consideracions Psicologiques
o Disseny d’interficies.
o Hardware i Eines.



Practiques

Practica 1: Regulador EXACT (3 hores). Laboratori d’ Automatica (C5-319)
La practica consisteix en familiaritzar-se amb el regulador EXACT de Foxboro i
sintonitzar-lo per tal de controlar el nivell de liquid d’un dipdsit.
Practica 2: Labview (2,5 hores). Aula d’Informatica.
Introducci6 al paquet de monitoritzacié i control de processos Labview.
Practica 3: E.L.C. (5 hores).
Disseny del software d’una estacio local de control amb Labview.
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