
l. Programa. 

1. INTRODUCCI~. 
Antdtica de coma flotant i errors d'arrodoniment. Problernes ben i mal 
condicionats. 

2. SISTEMES LINEALS. 
Metode de Gauss. Elirninació gaussiana. Estrategies de pivot. Metodes de 
factorització directa. Sisternes mal condicionats. 

3. ZEROS DE FUNCIONS. 
Metodes de bisecció, secant i Newton. El metode de Newton per a sistemes 
d'equacions no lineals. 

4. INTERPOLACI~. 
Interpolació de Lagrange i Newton. Interpolació inversa. Fenomen de Runge. 
Interpolació per splines. 

5. INTEGRACI~ NUMERICA. 
Fórmules de Newton-Cotes. Fórmules compostes. Derivació numerica. 



6. APROXIMACIO. 
Aproximació polinomial per mínims quadrats. Sistemes 
sobredeterminats. 

7. EQUACIONS DIFERENCIALS ORDINARIES. 
Equacions diferencials lineals d'ordre n. Sistemes d'equacions diferencials 
lineals. 0scil.lacions. Estabilitat i inestabilitat lineal. Metodes numbrics. 
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III. Avaluació de I'assignatura 

La forma d'avaluació és mitjanqant un examen final, perb es obligatoria 
I'assistencia a les practiques. 

Observació: Les practiques d'aquesta assignatura actualment es realitzen amb 
llenguatge C, pero esta previst canviar-ho. 


