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Prerequisits

Haver cursat o estar cursant els moduls anteriors del master.

Objectius

® Coneixer els fonaments de la localitzacio.

® Coneixer els fonaments de la Traduccio Automatica.

® Coneixer els fonaments de I'enginyeria de la localitzacio.

® Aprendre a fer servir els sistemes de gestio i d'edicié de traduccions per a la localitzacio i la Traduccid
Automatica.

® Aprendre a fer servir els sistemes de gestid i d'edicié de traduccions per a la localitzacié de llocs web,
de programari i d'aplis.

® Coneixer les especificitats de la localitzacié de videojocs.

® Coneixer els diferents tipus de traduccié automatica i els perfils i processos associats.



Competéncies

® Analitzar I'estructura de productes digitals basats en llenguatges d'etiquetes i la seva coheréncia global

per a la traduccio.

® Coneixer el mercat professional de la traduccié i la post-edicio, els seus perfils, requisits i el seu paper

socioecondomic.

® Definir, avaluar i solucionar problemes relacionats amb les tecnologies de la traduccié
® Gestionar els propis coneixements amb motivacié per la qualitat, de manera autdnoma, continua,

organitzada i coordinada amb altres persones.

® Prendre decisions argumentades en informades en el camp de les tecnologies de la traduccio.
® Que els estudiants siguin capagos d'integrar coneixements i enfrontar-se a la complexitat de formular

judicis a partir d'una informacio que, tot i ser incompleta o limitada, inclogui reflexions sobre les
responsabilitats socials i étiques vinculades a l'aplicacio dels seus coneixements i judicis.

® Que els estudiants sapiguen aplicar els coneixements adquirits i la seva capacitat de resolucié de

problemes en entorns nous o poc coneguts dins de contextos més amplis (o multidisciplinaris)
relacionats amb la seva area d'estudi.

® Que els estudiants tinguin les habilitats d'aprenentatge que els permetin continuar estudiant, en gran

manera, amb treball autdbnom a autodirigit.

® Usar de manera €eficient programes per a la traduccié i la correccié assistides

Resultats d'aprenentatge

1. Crear i gestionar bases de dades de localitazcio.

2. Definir els fonaments de la localitzacio.

3. Definir estratégies per la traduccié de projectes.

4. Detectar els implicits de naturalesa intertextual del producte.

5. Gestionar els propis coneixements amb motivacié per la qualitat, de manera autobnoma, continua,
organitzada i coordinada amb altres persones.

6. Identificar el codi i el text traduible en els productes digitals.

7. Identificar els problemes associats amb la traduccié automatica i definir estratégies per a la traduccio
automatica de qualitat.

8. Identificar els problemes associats amb la traduccié de productes digitals i oferir solucions tant a nivell
de localitzacié com de programacio basica.

9. Integrar la traduccié automatica en programes de traduccio assistida.

10. Oferir una traduccio de productes digitals que compleixi amb els requisits del client i la situacié de
traduccio.

11. Prendre decisions argumentades i informades en el camp de les tecnologies de la traduccio.

12. Que els estudiants siguin capacos d'integrar coneixements i enfrontar-se a la complexitat de formular
judicis a partir d'una informacio que, tot i ser incompleta o limitada, inclogui reflexions sobre les
responsabilitats socials i étiques vinculades a I'aplicacié dels seus coneixements i judicis.

13. Que els estudiants sapiguen aplicar els coneixements adquirits i la seva capacitat de resolucié de
problemes en entorns nous o poc coneguts dins de contextos més amplis (o multidisciplinaris)
relacionats amb la seva area d'estudi.

14. Que els estudiants tinguin les habilitats d'aprenentatge que els permetin continuar estudiant, en gran
manera, amb treball autonom a autodirigit.

Continguts

Aquest modul fa émfasi en la localitzacié amb les seves diverses variants (web, programari, aplis i videojocs) i
en la traduccié automatica (TA), també amb les seves diverses variants (TAE, TABR, TAN i TAPE).

Localitzacié

Fonaments de la localitzacié i la TA (Traduccio Automatica): descripcid dels tipus i les especificitats de la
localitzacio, amb émfasi en el programari i els formats de fitxers, com també en la Traduccio Automatica i les
seves variants. Docent: Adria Martin (catala).

memoQ: sistemes de gestié i edicié de traduccié per a la localitzacié i la TA. Docent: Adria Martin (anglés).
DVX (Déja Vu X): sistemes de gestio i edicié de traduccio per a la localitzacié i la TA. Docent: Ramon Piqué



(catala).

OmegaT: sistemes de gestio i edicié de traduccio per a la localitzacié i la TA. Docent: Adria Martin (anglés).
memsource: sistemes de gestio i edicid de traduccio per a la localitzacié i la TA. Docent: Ramon Piqué (catala)
SEO (Search Engine Optimisation): de quina manera les técniques SEO milloren la localitzacié d'un projecte?
Com es pot traduir tenint en compte criteris de SEO? Docent: Isidre Tomasa (castella).

Enginyeria de la localitzacio: processos técnics per a I'extraccié de text traduible de formats de localitzacié.
Docent: Eduard Simon (catala).

Localitzacié d'aplis: descripcid de la localitzacié d'aplis per a dispositius mobils, en els sistemes operatius
Android i iOS. Docent: Eduard Simon (anglés).

Seminari de casos practics de localitzacié: descripcié de processos professionals delocalitzacio, des de la
recepcio d'un projecte finsal lliurament. Docent: Manuel Mata (castella).

Localitzacié de videojocs: descripcio de la localitzacié de videojocs i les seves especificitats. Docent: Carme
Mangiron (catala).

Traduccié automatica

TAE (Traduccioé Automatica Estadistica). Docents: Felipe Sanchez (castella).
TABR (Traduccié Automatica Basada en Regles). Docent: Anna Civil (catala).
TAPE (Traduccio Automatica i Postedicid). Docent: Pilar Sanchez (castella).

Metodologia

Classes teoriques

Seminaris

Classes de resolucié de problemes/casos/exercicis
Practiques a l'aula

Lectura de llibres/articles/informes

Estudi autobnom

Elaboracié d'informes/treballs

Activitats formatives

Titol Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Tipus: Dirigides

Activitats formatives a l'aula 94 3,76 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11,12,
13, 14

Tipus: Supervisades

Activitats formatives supervisades pels docents 47 1,88 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12,
13, 14

Tipus: Autdonomes

Activitats formatives fetes per I'alumne de manera autonoma fora 234 9,36 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12,
de l'aula 13, 14

Avaluacio
10% Assisténcia i participacio
25% Lliurament d'exercici. Docent: Adria Martin

15% Control de coneixements practics sobre Traduccio Automatica. Docent: Adria Martin



10% Control de coneixements practics sobre localitzacié de videojocs. Docent: Carme Mangiron
10% Control de coneixements practics sobre SEO. Docent: Isidre Tomasa

10% Control de coneixements practics sobre enginyeria de la localitzacié. Docent: Eduard Simon
10% Control de coneixements practics sobre localitzacié d'aplis. Docent: Eduard Simon

10% Control de coneixements practics sobre casos de localitzacié. Docent: Manuel Mata

Normativa d'avaluacié de la FTI
(COAT 18/01/2018)

La informaci6 sobre I'avaluacio, el tipus d'activitat d'avaluacié i el seu pes sobre l'assignatura és a titol
informatiu. El professor responsable de I'assignatura la concretara en comencgar-ne a impartir la docéncia.

En el moment de lliurar la qualificacio final prévia a I'acta, el docent comunicara per escrit una data i hora de
r e v i s i 6
La revisi6 de les diverses activitats d'avaluacio s'acordara entre el docent i I'estudiant.

Podran accedir a la recuperaci6 els estudiants que s'hagin presentat a activitats el pes de les quals equivalgui
a un 66,6% (dos tergos) o més de la qualificacio final i que hagin tret una qualificacié mitjana ponderada de 3,5
o] m é s :
En el moment de lliurar la qualificacié final prévia a l'acta de I'assignatura, el docent comunicara per escrit el
procediment de recuperacio. El docent pot proposar una activitat de recuperacié per a cada activitat suspesa o
no presentada o pot agrupar diverses activitats en una de sola.

S'assignara un "no avaluable" quan les evidéncies d'avaluacié que hagi aportat I'estudiant equivalguin a un
maxim d'una quarta part de la qualificaci6 total de I'assignatura.

En cas d'irregularitat (plagi, copia, suplantacié d'identitat, etc.) en una activitat d'avaluacio, la qualificaci
d'aquesta activitat d'avaluacio sera 0. En cas que es produeixin irregularitats en diverses activitats d'avaluacio,
la qualificacio final de ['assignatura sera 0.
S'exclouen de la recuperacio les activitats d'avaluacié en qué s'hagin produit irregularitats (com ara plagi,
copia, suplantacioé d'identitat).

Activitats d'avaluacio

Titol Pes Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Assisténcia i participacié 10% O 0 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11,12, 13, 14

Control de coneixements practics 65% 0 0 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12,13, 14

Lliurament d'informes/treballs 25% 0 0 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11,12, 13, 14
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