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Prerequisits

Aquest modul és una introduccié als Sistemes d'Informacié Geografica (SIG), se n'aprenen conceptes
fonamentals, aixi com habilitats basiques en els programari de SIG d'Us més habitual en I'ambit professional.
Es per aixd que abans de comencar les sessions practiques és imprescindible que aquells estudiants que no
hagin fet cap assignatura de SIG ni coneguin programes com MiraMon, ArcGis o QGIS, cursin l'assignatura.
S'obtindran les nocions basiques indispensables en SIG, tant des d'un punt de vista conceptual com
instrumental.

Objectius

La necessitat de I'Us dels SIG com a suport a les tasques de planejament urba i a l'analisi del territori és
indiscutible. La seva capacitat d'interrelacionar amb facilitat el component espacial i el tematic, els
converteixen en una eina imprescindible per a totes aquelles tasques de planificacié que tenen com a objectiu
establir un principi de racionalitat i equilibri territorial. Per tant, és una eina d'analisi transversal a la resta de
moduls d'aquest master, que a la vegada permet incorporar amb facilitat la dinamica territorial en I'analisi a
partir de la comparacié de diferents moments. Un aspecte clau a I'hora d'afrontar el planejament urba i
territorial. Amb els SIG fem una primera inspecci6 visual del territori a través de diferents fonts cartografiques i
a diferents escales per respondre a la pregunta, on es localitzen els diferents objectes geografics?; perd
també, a partir de I'analisi espacial, ens hem d'atrevir a proposar on haurien de situar-se. Aquestes propostes,
no parteixen només d'un coneixement instrumental de la técnica cartografica, siné que s'han d'alimentar del
coneixement teoric i practic de I'ordenacié territorial i els instruments d'analisi urbana, que ens han de
permetre establir uns criteris de gestio i planificacié més racionals. Per aixd, seguint els principis teorics en els
que es fonamenta l'estudi dels usos del sol es fara un treball practic amb el SIG que consistira en analitzar-los



a diferents escales i en diferents ambits. Fent-ho, I'objectiu és aconseguir dotar al planejament de I'analisi
empirica que ens aporten les eines SIG. Aquest modul esta pensat perqué I'alumne sigui capag de, per un
costat, familiaritzar-se amb els conceptes que permeten entendre els fonaments dels SIG per a I'analisi urbana
i els usos del sol, i per l'altre, assolir les habilitats instrumentals necessaries per saber utilitzar els SIG en les
tasques de planificacio territorial.

Els objectius especifics d'aquest modul son:

A) Assolir uns coneixements solids basats en els fonaments conceptuals i metodologics dels SIG aplicats al
planejament territorial. No es pretén entrenar en un programari especific de SIG, sind aprendre i dominar I'eina
a partir de la necessitat que planteja I'elaboracio dels diferents mapes basics per a la creacié de mapes finals.

B) Saber (o0 aprendre si cal) els conceptes necessaris i entendre quines estrategies és convenient aplicar.
Saber quines eines té al seu abast per buscar les funcionalitats que necessita del programa a cada cas i saber
escollir o adaptar-se a les possibilitats que anira trobant amb la finalitat de resoldre problemes de gestio i
planificacio del territori.

C) Dissenyar i formular propostes en la gestio de I'analisi urbana que tinguin en compte la planificacié
territorial.

Resultats d'aprenentatge

1. CA20 (Competéncia) Explicar els resultats procedents de I'analisi espacial en casos concrets
relacionats amb la planificacio i el planejament ambiental, territorial i I'avaluacié de riscos.

2. CA21 (Competéncia) Deduir la utilitat dels SIG tant des del punt de vista conceptual com en I'aplicacié
a la resolucié de problemes de planificacio i gestié.

3. CA22 (Competéncia) Demostrar mitjangant SIG diferents realitats socioeconomiques de les arees
d'estudi en els processos de planejament urbanistic.

4. CA23 (Competéncia) Projectar models i escenaris per a diferents problematiques relacionades amb la
planificacié ambiental mitjangant la cartografia ambiental generada.

5. KA19 (Coneixement) Reconéixer la metodologia avangada d'analisi territorial i planejament urba.

6. KA20 (Coneixement) Cartografiar i analitzar a partir de dels desequilibris urbans i territorials.

7. KA21 (Coneixement) Emprar els conceptes claus per a I'elaboracio dels catalegs de paisatge, les
cartes de paisatge i els estudis d'impacte i integracioé paisatgistica, amb especial atencio als processos
de participacioé ciutadana.

8. SA16 (Habilitat) Classificar els canvis territorials i urbans a diferents escales (micro, meso, macro) com
a eix de la recerca geografica.

9. SA17 (Habilitat) Interpretar cartografia de variables relacionades amb la gesti6 i planificacio territorial i
el planejament urba mitjangant els SIG.

10. SA18 (Habilitat) Escollir els SIG aplicats al paisatge geografic modern.
11. SA19 (Habilitat) Fer servir els SIG tant des del punt de vista conceptual com en la seva aplicaci6 a la
resoluci6 de problemes de planificacio i gestio.

Continguts

Fonts de dades i eines SIG per a l'elaboracié de mapes.

Composicio de mapes.

Principals eines de representacio espacial de variables socioeconomiques y ambientals.
Us d'eines d'analisi espacial.

Representacié grafica dels canvis territorials i urbans.



Elaboracié de mapes a escala de barri i/o seccions censals.

Digitalitzacié de noves capes.

Activitats formatives i Metodologia

Titol Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Tipus: Dirigides

Classes practiques 22,5 0,9 CA20, CA23, KA19, CA20

Classes teoriques 7,5 0,3 KA21, KA21

Tipus: Supervisades

Sortida de camp 5 0,2 SA17, SA17

Tallers 20 0,8 SA16, SA16

Tipus: Autdonomes

Elaboracio treball 54 2,16 CA20, CA21, CA22, CA23, KA19, KA20, KA21, SA16, SA17, SA18, SA19,
troncal CA20

Estudi autonom 10 0,4 CA21, CA21

Realitzacié de 20 0,8 CA22, SA19, CA22

practiques

La doceéncia s'organitza mitjangant classes tedriques i practiques. Les practiques es recolzaran en programari
especific i accessible de SIG i teledeteccié: QGIS o MiraMon.

Les activitats que no es puguin fer presencialment s'adaptaran a les possibilitats que ofereixen les eines
virtuals de la UAB. Els exercicis, projectes i classes tedriques es realitzaran a través d'eines virtuals, com
tutorials, videos, sessions de Teams, etc. El professor o professora vetllara perque I'estudiant hi pugui accedir
o li oferira mitjans alternatius, que estiguin al seu abast.

Nota: es reservaran 15 minuts d'una classe, dins del calendari establert pel centre/titulacid, per a la
complementacié per part de I'alumnat de les enquestes d'avaluacié de l'actuacié del professorat i d'avaluacio
de l'assignatura/modul.

Avaluacio6

Activitats d'avaluacio continuada

Titol Pes Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Presentacié treball troncal (Treball: 50%, 65% 1 0,04 CA20, CA21, CA22, CA23, KA19, KA20,
Presentacié oral: 15%) KA21, SA16, SA17, SA18, SA19

Prova escrita 15% 3 0,12 CA20, CA21, CA23, KA19, KA21, SA16,



SA17, SA19

Practiques individuals 20% 7 0,28 CA21, CA22, KA20, SA16, SA17, SA18,
SA19

AVALUACIO

Activitats especifiques de I'assignatura: 35%
Prova escrita: 15%

Practiques individuals i en grup: 20%
Projecte troncal: 65%

Memoria del projecte troncal: 40%

Poster projecte troncal: 15%

Defensa oral del projecte: 10%

Per superar l'assignatura sera necessari obtenir una nota igual o superior a 5 tant a I'exercici individual com a
la nota global del projecte troncal.

De no superar-se el 5 sera possible recuperar dues evidéncies avaluatives:
- Recuperar la nota de I'exercici individual: mitjangant la realitzacié de la repeticié de I'exercici.

- Recuperar la nota del projecte troncal: mitjangant la realitzacié d'un examen oral dels continguts treballats en
el grup de la troncal.

Per tenir dret a la recuperacié s'hauran d'haver presentat totes les evidéncies relacionades amb el projecte
troncal.

Aquell alumnat que no hagi presentat totes les evidéncies del projectecte troncal sera NO AVALUABLE

MOLT IMPORTANT: El plagi total o parcial de qualsevol dels exercicis es considerara automaticament un
SUSPENS (0) de I'exercici plagiat. PLAGIAR és copiar de fonts no identificades d'un text, sigui una sola frase
0 més, que es fa passar per produccié propia (AIXO INCLOU COPIAR FRASES O FRAGMENTSD'INTERNET
| AFEGIR-LOS SENSE MODIFICACIONS AL TEXT QUE ES PRESENTA COM A PROPI), i és una ofensa
greu. Cal aprendre a respectar la propietat intel-lectual aliena i a identificar sempre les fonts que es puguin fer
servir, i és imprescindible responsabilitzar-se de I'originalitat i autenticitat del text propi. En cas que les
activitats d'avaluacié no es puguin fer presencialment s'adaptara el seu format (mantenint-ne la ponderacio) a
les possibilitats que ofereixen les eines virtuals de la UAB. Els deures, activitats i participacié a classe es
realitzaran a través de forums, wikis i/o discussions d'exercicis a través de Teams, etc. El professor o
professora vetllara perqué I'estudiant hi pugui accedir o li oferira mitjans alternatius, que estiguin al seu abast.

Aquesta assignatura no preveu el sistema d'avaluacié unica
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Webgrafia:

Manual de referéncia de MiraMon: https://www.miramon.cat/help/spa/mm32/manualrf.htm

Manual d'aprenentatge de QGIS: https://docs.qgis.org/2.14/es/docs/training_manual/

Manual d'Us de QGIS: https://docs.qgis.org/2.14/es/docs/user_manual/index.html

Manual d'aprenentatge de ArcMap:
https://desktop.arcgis.com/es/arcmap/latest/get-started/introduction/arcgis-tutorials.htm

Oyala, Victor (2011) Sistemas de Informacion Geografica (https://github.com/volayal/libro-sig/releases/).

Canal de youtube de Joan-Cristian Padré (Tutorials SIG catala):
https://www.youtube.com/playlist?list=PL-jTd-6Ai5J_fu8u4m_1EZDhNJXZ0Ixqi

Programari

Programari d'edicié de textos, fulls de calcul i presentacions:
Paquet Office (Word, Excel i PowerPoint) o LibreOffice

Bloc de Notes o Notepad++

Programari especific per SIG:

MiraMon i/o QGIS

Es plantejaran els exercicis i treballs avaluables de tal manera que es pugui utilitzar qualsevol dels tres
programaris SIG indicats.

Llista d'idiomes

Nom Grup Idioma Semestre Torn

(TEm) Teoria (master) 1 Catala primer quadrimestre tarda
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