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Prerequisits

Bona part de la bibliografia de I'assignatura és en llengua anglesa, per la qual cosa l'estudiant ha de ser capag
de com a minim llegir en aquesta llengua.

També es fa un Us intensiu de técniques propies dels sistemes d'informacié geografica (SIG), per la qual cosa
s'assumira un bon coneixement dels conceptes adquirits en altres assignatures que cobreixin aquest ambit. Es
recomana, doncs, repassar aquests conceptes aixi com la seva transposicié practica. A aquest efecte pot
resultar adequada la visualitzacio préevia de videos com els continguts a
https://www.miramon.cat/CAT/Videos.htm i els enllagos als temes corresponents de I'ajuda del MiraMon
situats al peu de cada video.

Objectius

En els darrers anys, la Teledeteccié es configura com una eina basica dins de I'analisi geografica gracies a la
disponibilitat sistematica d'imatges de satellit i, cada cop més, d'imatges aeroportades, sigui des d'avions o,
darrerament, des de dispositius UAV com els drons. La disciplina ha experimentat una espectacular evolucié
des de les primeres imatges disponibles per a Us civil a principis de 1970 fins I'actualitat. Avui en dia existeixen
multitud de sensors orbitant al voltant de la superficie terrestre que permeten analitzar-la d'una forma mai
vista. En aquest sentit, I'assignatura representa una interessant oportunitat per comprendre I'abast de la
Percepcié Remota com a disciplina i la seva contribucio en el coneixement dels sistemes urbans.

En el curs no es pretén entrenar en un programari especific. EI missatge és que davant d'un cas d'Us,
I'estudiant ha de saber (0 aprendre si cal) els conceptes necessaris, entendre quines estratégies és
convenient aplicar i saber quines eines té al seu abast. Compres aix0, la propia maduresa del cas d'Us li
permetra cercar quines funcionalitats necessita del programari en cada situacio i escollir o adaptar-se a les
possibilitats que anira trobant en cada moment i lloc del desenvolupament futur de la seva activitat. Aixo no vol
dir que en el curs no s'utilitzi un prorgramari professional, gratuit i de llarga tradicio (vegeu l'apartat
Programari).

Entre els objectius que hom planteja en l'assignatura, que son tant de natura tedrica com practica, destaquen:

® Coneixer les principals plataformes i sensors disponibles en Teledeteccié. Aquest objectiu s'assolira
mitjangant el discurs teoric, I'estudi i un exercici de recerca a realitzar pels alumnes.

® Comprendre la naturalesa de las imatges multiespectrals i la resposta caracteristica dels principals
tipus de cobertes del sol. El discurs teoric es vestira amb un seguit d'exemples tant des del punt de



vista més conceptual (banda espectral, signatures espectrals, espectre electromagnétic), com practic
(avaluacio i interpretacio de les signatures espectrals de diferents cobertes, composicions en color fals,
etc). La part practica de I'assignatura, doncs, s'iniciara amb la visualitzacio d'imatges, la definicié de la
llegenda i la demostracio de la separabilitat espectral de diferents cobertes del sol i es progressara cap
a altres aspectes d'interes.

® Saber realitzar el tractament basic de les imatges, des de la seva adquisicio fins la seva explotacié per

a cartografia tematica de tipus categoric o quantitatiu. Aquest objectiu s'assolira en diversos casos
aplicats fins arribar a I'obtencié de I'exactitud tematica de la cartografia obtinguda, aixi com a través de
I'edicié curosa dels mapes finals.

® Conéixer exemples aplicats en entorns urbans: cobertes i usos del sol, illes de calor, models digitals

d'edificis via lidar, etc.

Resultats d'aprenentatge

1.

CM10 (Competencia) Desenvolupar projectes relacionats amb la gestio, I'equitat i la sostenibilitat de les
ciutats aplicant elements d'innovacio6 tecnologica, com ara les tecnologies de la informacié i la
comunicacio.

KM15 (Coneixement) Identificar diferents fonts primaries i secundaries, models i bases de dades
d'informacié generada per I'activitat urbana, aixi com els seus principis de funcionament, les politiques
d'accés i els estandards.

SM14 (Habilitat) Aplicar tecnologies i sistemes de sensoritzacio, adquisicio, processament i
comunicacié de dades a la modelitzacio de sistemes urbans.

Continguts

L'assignatura es desenvolupa en llengua catalana.

Els diversos aspectes a desenvolupar a l'assignatura sén:
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Visio general de la Teledeteccio.

L'espectre electromagneétic i les signatures espectrals.

Conceptes basics de la Teledeteccio: la resolucid espacial, radiomeétrica, espectral i temporal.

Tipus de plataformes i sensors. Principals satél-lits i sensors.

Naturalesa de les imatges. Formats. Nocions elementals de correccions geométriques i radiomeétriques.
Calcul d'indexs de vegetacié. Us de models digitals del terreny.

Lectura i interpretacio d'imatges de satél-lit en format digital.

Técniques de classificacio digital. Verificacio de resultats. Refinament cartografic final. Técniques de
post-classificacié.

Aplicacions especifiques de la Teledeteccio en entorns urbans. Casos en usos i cobertes del sol, lidar i
teledeteccio térmica.

L'aplicacié en casos practics anira desenvolupant-se al llarg de tot el curs, de forma integrada en els diversos
temes tractats a I'assignatura.

Activitats formatives i Metodologia

Titol

Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Tipus: Dirigides

Exposicio de conceptes basics 35 1,4 CM10, KM15, SM14



Plantejament de I'objectiu i métode de resolucié de les practiques 15 0,6 CM10, KM15, SM14

Practiques de classe realitzades de forma autdnoma pels estudiants 40 1,6 CM10, KM15, SM14

Tipus: Supervisades

Sessions de Teams per a resoldre dubtes sobre aspectes practics 10 0,4 CM10, KM15, SM14

Tipus: Autonomes

Elaboraci6 i presentacio de resultats 15 0,6 CM10, KM15, SM14

Estudi del material teoric 30 1,2 CM10, KM15, SM14

Els continguts de I'assignatura es desenvoluparan mitjangant les seglents activitats:

® Facilitacié de materials i guies de lectura per part del docent.

® Lectura de capitols de llibres o d'articles (activitat individual dels estudiants complementaria al treball
d'aula).

® Facilitacié de guies de desenvolupament de les practiques.

® Practiques realitzades de forma autonoma pels estudiants en base a propostes del professorat.

Per a la realitzaci6 de l'assignatura es compta amb programari especific (MiraMon).

La forma de comunicacio preferent amb els estudiants sera per correu electronic i tutories planificades si cal.
La plataforma virtual és I'aula moodle de |'assignatura.

Per a aquesta assignatura, es permet I'is de tecnologies d'Intel-ligéncia Atrtificial (IA) exclusivament en
tasques de suport, com la cerca bibliografica o d'informacid, la correccié de textos o les traduccions.
L'estudiant haura d'identificar clarament quines parts han estat generades amb aquesta tecnologia, especificar
les eines emprades i incloure una reflexio critica sobre com aquestes han influit en el procés i el resultat final
de l'activitat. La no transparéncia de I'Us de la IA en aquesta activitat avaluable es considerara falta
d'honestedat academica i pot comportar una penalitzacié parcial o total en la nota de I'activitat, o sancions
majors en casos de gravetat

Nota: es reservaran 15 minuts d'una classe, dins del calendari establert pel centre/titulacio, perqué els
alumnes completin les enquestes d'avaluacié de I'actuacio del professorat i d'avaluacié de I'assignatura.

Avaluacio6

Activitats d'avaluacio continuada

Titol Pes Hores ECTS Resultats d'aprenentatge
Examens practics 30% 3 0,12 CM10, KM15, SM14
Examens teorics 50% 2 0,08 CM10, KM15, SM14
Exercicis practics 20% 0 0 CM10, KM15, SM14

Les activitats d'avaluacio son:



® Examens amb contingut de teoria (la qualificacié en cadascun suposara un 25% de la qualificacio final)
i practica (un 15% de la qualificacié final cadascun), realitzats al llarg del curs (un a mig curs, l'altre al
final). Aquests examens seran presencials, en dates oportunament indicades.

® Exercicis practics lliurats al llarg de I'assignatura (20% de la qualificacio).

La nota final s'obtindra per mitjana aritmética ponderada amb els percentatges anteriorment indicats. L'aprovat
s'obté amb un 5.0. Es considerara "no avaluable" tant I'estudiant que no hagi presentat els treballs demanats
com aquell que no s'hagi presentat a cap de les proves teorico-practiques.

La nota dels estudiants qualificats amb "Suspens" quan no hagin assolit la nota minima en alguna activitat
avaluativa sera considerada la nota obtinguda per la puntuacié de la prova; semblantment, en la qualificacio
final es fara constar la nota obtinguda per la mitjana aritmética ponderada anteriorment indicada.

Per la matricula d'honor cal obtenir un minim d'un 9.1 i verificar la resta de condicions que depenen del
nombre d'alumnes matriculats a l'assignatura.

No es considera cap tractament diferenciat per I'alumnat repetidor.

La recuperacio sera de tot el temari tedric i practic, dintre de les dates estipulades a I'efecte per la Facultat. La
revisio de qualificacions per a cada activitat d'avaluacié es fa escrivint un correu electronic al docent
responsable per tal de concretar data i hora.

La copia o plagi de material, tant en el cas de treballs com en el cas dels examens, constitueixen un delicte
que sera sancionat amb un zero a I'activitat. En cas de reincidéncia es suspendra tota I'assignatura. Recordem
que es considera "copia" un treball que reprodueix tot o gran part del treball d'un/a altre/a company/a. "Plagi"
és el fet de presentar tot o part d'un text d'un autor com a propi, sense citar les fonts, siguin en paper o en
format digital. Podeu veure documentacié de la UAB sobre "plagi" a:
http://wuster.uab.es/web_argumenta_obert/unit_20/sot_2_01.html.

En cas que l'estudiant realitzi qualsevol irregularitat que pugui conduir a una variacioé significativa de la
qualificacié d'un acte d'avaluacio, es qualificara amb 0 aquest acte d'avaluacié, amb independéncia del procés
disciplinari que s'hi pugui instruir. En cas que es produeixin diverses irregularitats en els actes d'avaluacié
d'una mateixa assignatura, la qualificacié final d'aquesta assignatura sera 0.

En cas que les proves no es puguin fer presencialment s'adaptara el seu format (mantenint-ne la ponderacio)
a les possibilitats que ofereixen les eines virtuals de la UAB. Els deures, activitats i participacio es realitzaran a
través de forums, wikis i/o discussions d'exercicis a través de Teams, etc. El docent vetllara perqué I'estudiant
hi pugui accedir o li oferira mitjans alternatius, que estiguin al seu abast.

No es preveu avaluacié Unica.
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Principals revistes cientifiques

® Remote Sensing of Environment. Elsevier Science Publishing Co. Inc.

® |EEE Transactions on Geoscience and Remote Sensing. Institute of Electrical and Electronics
Engineers. També editen IEEE Geoscience and Remote Sensing Letters, amb articles més curts i una
més rapida dinamica de publicacio.
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® International Journal of Applied Earth Observation and Geoinformation. Elsevier Science Publishing Co.
Inc.

® Remote Sensing MDPI.


http://www.termcat.cat/ca/Diccionaris_En_Linia/197

® Revista de Teledeteccién. Asociacion Espafiola de Teledeteccion.
® GeoFocus. Asociaciéon Espaiola de Geografia

Programari
MiraMon. Sistema d'Informacié Geografica i software de Teledeteccid. 1994-2025.

La versio que s'utilitzara és la 10 d'escriptori, Professional, per a Windows de 64 i 32 bits, descarregable
lliurement des de https://www.miramon.cat/mus/CAT/index.htm i també disponible a I'aula.

Grups i idiomes de I'assignatura

La informacié proporcionada és provisional fins al 30 de novembre de 2025. A partir d'aquesta data, podreu
consultar I'idioma de cada grup a través daquest enllag. Per accedir a la informacid, caldra introduir el CODI
de l'assignatura


https://sia.uab.cat/servei/ALU_TPDS_PORT_CAT.html

