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Prerrequisitos

Buena parte de la bibliografia de la asignatura es en lengua inglesa, por lo que el estudiante debe ser capaz
de, como minimo, leer en esta lengua.

También se hace un uso intensivo de técnicas propias de los sistemas de informacién geografica (SIG), por lo
que se asumira un buen conocimiento de los conceptos adquiridos en otras asignaturas que cubran este
ambito. Se recomienda, pues, repasar dichos conceptos asi como su transposicion practica. A tal efecto
puede resultar adecuada la visualizacion previa de videos como los contenidos en
https://www.miramon.cat/SPA/Videos.htm y los enlaces a los temas correspondientes de la ayuda de MiraMon
situados al pie de cada video.

Objetivos

En los ultimos afos, la Teledeteccion se configura como una herramienta basica dentro del analisis geografico
gracias a la disponibilidad sistematica de imagenes de satélite y, cada vez mas, de imagenes aeroportadas,
sea desde aviones o, Ultimamente , desde dispositivos UAV como los drones. La disciplina ha experimentado
una espectacular evolucion desde las primeras imagenes disponibles para uso civil a principios de 1970 hasta
la actualidad. Hoy en dia existen multitud de sensores orbitando alrededor de la superficie terrestre, y existen
muchos sensores aeroportados captando datos térmicos, lidar, etc, que permiten analizarla de una forma
nunca antes vista. En este sentido, la asignatura representa una interesante oportunidad para comprender el
alcance de la Percepcion Remota como disciplina y su contribucién en el conocimiento de los sistemas
urbanos.

En el curso no se pretende entrenar en un software especifico. El mensaje es que ante un caso de uso, el
estudiante debe saber (0 aprender si es necesario) los conceptos necesarios, entender qué estrategias es
conveniente aplicar y saber qué herramientas tiene a su alcance. Comprendido esto, la propia madurez del
caso de uso le permitira buscar qué funcionalidades necesita del software en cada situacién y escoger o
adaptarse a las posibilidades que ira encontrando en cada momento y lugar del desarrollo futuro de su
actividad. Esto no significa que en el curso no se utilice un software profesional, gratuito y de larga tradicion
(véase el apartado Programari/Software).

Entre los objetivos que se plantea en la asignatura, que son tanto de naturaleza teérica como practica,
destacan:

® Conocer las principales plataformas y sensores disponibles en Teledeteccion. Este objetivo se lograra
mediante el discurso teorico, el estudio y los ejercicios practicos de investigacion a realizar por los
alumnos.



Comprender la naturaleza de las imagenes multispectral y la respuesta caracteristica de los principales
tipos de cubiertas del suelo. El discurso tedrico se vestira con una serie de ejemplos tanto desde el
punto de vista mas conceptual (banda espectral, firmas espectrales, espectro electromagnético), como
practico (evaluacion e interpretacion de las firmas espectrales de diferentes cubiertas, composiciones
en falso color, etc ). La parte practica de la asignatura, pues, se iniciara con la visualizaciéon de
imagenes, la definicion de la leyenda en el caso de cartografia categorica y la demostracion de la
separabilidad espectral de diferentes cubiertas del suelo y se progresara hacia otros aspectos de
interés.

Saber realizar el tratamiento basico de los datos de teledeteccion, desde su adquisicidon hasta su
explotacién para cartografia tematica de tipo categérico o cuantitativo. Este objetivo se alcanzara en
varios casos aplicados hasta llegar a la obtencién de la exactitud tematica de la cartografia obtenida,
asi como a través de la cuidada edicion de los mapas finales.

Conocer ejemplos aplicados en entornos urbanos como: cubiertas y usos del suelo, islas de calor,
modelos digitales de edificios via lidar, etc.

Resultados de aprendizaje

CM10 (Desarrollar proyectos relacionados con la gestion, la equidad y la sostenibilidad de las ciudades
aplicando elementos de innovacién tecnologica, como las tecnologias de la informacion y de las
comunicaciones.) Desarrollar proyectos relacionados con la gestion, la equidad y la sostenibilidad de
las ciudades aplicando elementos de innovacién tecnoldgica, como las tecnologias de la informacion y
de las comunicaciones.

KM15 (Identificar diferentes fuentes primarias y secundarias, modelos y bases de datos de informacion
generada por la actividad urbana, asi como sus principios de funcionamiento, politicas de acceso y
estandares.) ldentificar diferentes fuentes primarias y secundarias, modelos y bases de datos de
informacioén generada por la actividad urbana, asi como sus principios de funcionamiento, politicas de
acceso y estandares.

SM14 (Aplicar tecnologias y sistemas de sensorizacién, adquisicion, procesado y comunicacion de
datos a la modelizacion de sistemas urbanos.) Aplicar tecnologias y sistemas de sensorizacion,
adquisicion, procesado y comunicacion de datos a la modelizacidon de sistemas urbanos.

Contenidos

Los diversos aspectos a desarrollar en la asignatura son:
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Visién general de la Teledeteccion.

Espectro electromagnético y firmas espectrales.

Conceptos basicos de la Teledeteccion: resolucion espacial, radiométrica, espectral y temporal.

Tipo de plataformas y sensores. Principales satélites y sensores.

Naturaleza de los datos de teledeteccion. Formatos. Nociones elementales de correcciones
geométricas y radiométricas. Calculo de indices de vegetacion. Uso de modelos digitales del terreno.
Lectura e interpretacion de datos de teledeteccion en formato digital.

Técnicas de clasificacion digital. Verificacion de resultados. Refinamiento cartografico final. Técnicas de
post-clasificacion.

Aplicaciones especificas de la Teledeteccion en entornos urbanos. Casos en usos y cubiertas del
suelo, lidar y teledeteccion térmica.

La aplicacion en casos practicos ira desarrollandose a lo largo de todo el curso, de forma integrada en los
diversos temas tratados en la asignatura.

Actividades formativas y Metodologia

Titulo

Horas ECTS Resultados de aprendizaje

‘ Exposicion de conceptos basicos 35 1,4 CM10, KM15, SM14




Practicas de clase realizadas de forma auténoma por los estudiantes 40 1,6 CM10, KM15, SM14

Planteamiento del objetvo y método de resolucién de las practicas 15 0,6 CM10, KM15, SM14
Elaboracion y presentacion de resultatados 15 0,6 CM10, KM15, SM14
Teams sessions to resolve doubts about practical aspects 10 0,4 CM10, KM15, SM14
Estudio del material tedrico 30 1,2 CM10, KM15, SM14

Los contenidos de la asignatura se desarrollaran mediante las siguientes actividades:

® Facilitacion de materiales y guias de lectura por parte del docente.

® | ectura de capitulos de libros o de articulos (actividad individual de los estudiantes complementaria al
trabajo de aula).

® Facilitacion de guias de desarrollo de las practicas.

® Practicas realizadas de forma auténoma por los estudiantes en base a propuestas del profesorado.

Para la realizacion de la asignatura se cuenta con software especifico (MiraMon).

La forma de comunicacién preferente con los estudiantes sera por correo electrénico y tutorias planificadas
cuando sea necesario. La plataforma virtual es la aula moodle de la asignatura.

Para esta asignatura, se permite el uso de tecnologias de Inteligencia Artificial (IA) exclusivamente en labores
de soporte, como la busqueda bibliografica o de informacion, la correccién de textos o las traducciones. El
estudiante tendra que identificar claramente qué partes han sido generadas con esta tecnologia, especificar
las herramientas utilizadas e incluir una reflexion critica sobre cémo éstas han influido en el proceso y el
resultado final de la actividad. La no transparencia del uso de la IA en esta actividad evaluable se considerara
falta de honestidad académica y puede acarrear una penalizacién parcial o total en la nota de la actividad, o
sanciones mayores en casos de gravedad

Nota: se reservaran 15 minutos de una clase dentro del calendario establecido por el centro o por la titulacién
para que el alumnado rellene las encuestas de evaluacion de la actuacion del profesorado y de evaluacion de
la asignatura o médulo.

Evaluacion

Actividades de evaluacion continuada

Titulo Peso Horas ECTS Resultados de aprendizaje
Examenes practicos 30% 3 0,12 CM10, KM15, SM14
Examenes tedricos 50% 1 0,04 CM10, KM15, SM14
Ejercicios practicos 20% 1 0,04 CM10, KM15, SM14

Las actividades de evaluacién son:

® Examenes con contenido de teoria (la calificacién en cada uno supondra un 25% de la calificacion final)
y practica (un 15% de la calificacién final cada uno), realizados a lo largo del curso (uno a medio curso,
otro al final). Estos examenes seran presenciales, en fechas oportunamente indicadas.

® FEjercicios practicos entregados a lo largo de la asignatura (20% de la calificacion).

La nota final se obtendra por promedio aritmético ponderado con los porcentajes anteriormente indicados. El
aprobado se obtiene con un 5.0. Se considerara "no evaluable" tanto el estudiante que no haya presentado los
trabajos pedidos como aquél que no se haya presentado en ninguna de las pruebas tedrico-practicas.




La nota de los estudiantes calificados con "Suspenso" cuando no hayan alcanzado la nota minima en alguna
actividad evaluativa sera considerada la nota obtenida por la puntuacion de la prueba; similarmente, en la
calificacion final se hara constar la nota obtenida por la media aritmética ponderada anteriormente indicada.

Para la matricula de honor es necesario obtener un minimo de un 9.1 y verificar el resto de condiciones que
dependen del numero de alumnos matriculados en la asignatura.

No se considera tratamiento diferenciado por el alumnado repetidor.

La recuperacion sera de todo el temario tedrico y practico, dentro de las fechas estipuladas al efecto por la
Facultad/Escuela. La revision de calificaciones para cada actividad de evaluacion se realiza escribiendo un
correo electronico al docente responsable para concretar fecha y hora.

La copia o plagio de material, tanto en el caso de trabajos como en el caso de los examenes, constituyen un
delito que sera sancionado con un cero en la actividad. En caso de reincidencia se suspendera toda la
asignatura. Recordemos que se considera "copia" un trabajo que reproduce todo o gran parte del trabajo de
un/a otro/a companiero/a. "Plagio" es el hecho de presentar todo o parte de un texto de un autor como propio,
sin citar las fuentes, ya sean en papel o en formato digital.Puede ver documentacion de la UAB sobre "plagio”
en: https://www.uab.cat/doc/GuiaCitesiPlagiEstudiants.Sin perjuicio de lo indicado en este texto, el uso de IA
en cualquier actividad evaluativa sin permiso expreso del docente sera sancionada con un cero en la
actividad. Véase, también, lo que se ha indicado sobre la utilizacion de |A en el apartado "Metodologia" de
esta guia docente.

En caso de que el estudiante realice cualquier irregularidad que pueda conducir a una variacion significativa
de la calificacion de un acto de evaluacion, se calificara con 0 este acto de evaluacion, con independencia del
proceso disciplinario que pueda instruirse. En caso de que se produzcan diversas irregularidades en los actos
de evaluacion de una misma asignatura, la calificacion final de esta asignatura sera 0.

En caso de que las pruebas no se puedan realizar presencialmente se adaptara su formato (manteniendo su
ponderacion) a las posibilidades que ofrecen las herramientas virtuales de la UAB. Los deberes, actividades y
participacion se realizaran a través de foros, wikis y/o discusiones de ejercicios a través de Teams, etc. El
docente velara por que el estudiante pueda acceder a ella o le ofrecera medios alternativos, que estén a su
alcance.

No se prevé evaluacion unica.
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Software
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MiraMon. Sistema de Informacion Geogréfica y software de Teledeteccion. 1994-2026.

La versién que se utilizara es la 10 de escritorio, Professional, para Windows de 64 y 32 bits, descargable
libremente desde https://www.miramon.cat/mus/SPA/index.htm y también disponible en el aula.

Grupos e idiomas de la asignatura

La informacién proporcionada es provisional hasta el 30 de
noviembre. A partir de esta fecha, podra consultar el idioma de cada
grupo a través de este enlace. Para acceder a la informacion, sera
necesario introducir el CODIGO de la asignatura

Tipo de docencia Grupo Idioma  Semestre Turno

(TE) Teoria 61 Catalan segundo tarde
cuatrimestre

(PAUL) Practicas de aula 61 Cataldn segundo tarde
cuatrimestre

(PLAB) Practicas de 61 Catalan segundo tarde
laboratorio cuatrimestre
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