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Objectius

En aquesta assignatura s'estudien els elements que constitueixen un sistema aeri no tripulat, tant pel que fa
als components dels diferents tipus d'aeronaus no tripulades existents, com de I'estacié de control a terra i els
sistemes de comunicacions, per comprendre el funcionament d'aquests sistemes, i saber configurar-los per a
la seva operacié.

Aixi mateix, s'introdueix I'alumnat en I'Us d'aplicacions informatiques de planificacio, seguiment i control de
missions, que s'aplicaran en operacions senzilles de vol, real o simulat, mitjangant programari especific.

Resultats d'aprenentatge

® CM16 (Desenvolupar projectes de desplegament i optimitzacié de sistemes d'operacid, control i gestié
de processos aeronautics orientats a l'eficiéncia i la sostenibilitat operativa.) Desenvolupar projectes de
desplegament i optimitzacié de sistemes d'operacid, control i gestié de processos aeronautics orientats
a l'eficiéncia i la sostenibilitat operativa.

® KM28 (Relacionar els components que constitueixen un sistema aeri no tripulat.) Relacionar els
components que constitueixen un sistema aeri no tripulat.

® SM23 (Aplicar eines i enfocaments metodologics especifics en la gestié d'aeroports, aerolinies i altres
actors clau, integrant les relacions internes i externes per optimitzar processos, millorar I'eficiencia
operativa i resoldre problemes complexos en el sector aeronautic. (ST07)) Aplicar eines i enfocaments



metodologics especifics en la gestio d'aeroports, aerolinies i altres actors clau, integrant les relacions
internes i externes per optimitzar processos, millorar I'eficiéncia operativa i resoldre problemes
complexos en el sector aeronautic. (ST07)
® SM25 (Utilitzar programari especific i eines informatiques de gestié en la planificacio, el seguiment i

I'analisi de resultats de missions de sistemes aeris no tripulats (UAS), en particular, en el context
U-Space.) Utilitzar programari especific i eines informatiques de gestio en la planificacio, el seguiment i
I'analisi de resultats de missions de sistemes aeris no tripulats (UAS), en particular, en el context
U-Space.

Continguts

BLOC I. Introduccio als UAS

Tema 1. Sistemes Aeris No Tripulats: conceptes generals

BLOC Il. Arquitectura i components d'un UAS

Tema 2. Plataforma aeéria

Tema 3. Sensors i sistemes de navegacio

Tema 4. Control de vol i avidnica

Tema 5. Comunicacions i estaci6 de control a terra

Tema 6. Payload

BLOC Ill. Operacio i gestié de missions

Tema 7. Operacio basica d'UAS

Tema 8. Planificacié i execucié de missions

BLOC IV. Simulacié i desenvolupament de programari

Tema 9. Entorns de simulacié de UAS

Tema 10. Interficies software i control avancat

Activitats formatives i Metodologia

Titol Hores ECTS Resultats d'aprenentatge
Classes de teoria 30 1,2 KM28

Classes de problemes 15 0,6 SM23

Preparacio de les practiques 6 0,24 SM25

Tutories individuals 5 0,2 KM28, SM23, SM25
Redaccio informes practicas 15 0,6

Estudi personal 28 1,12 KM28, SM23

Resolucié de problemes 28 1,12 SM23

Classes de practicas 20 0,8 CM16, SM25




El plantejament metodologic general de I'assignatura esta basat en el principi de la multivarietat d'estratégies,
amb el que es pretén facilitar la participacio activa i la construccié del procés d' aprenentatge per part de I'
estudiantat. En aquest sentit, es plantejaran sessions magistrals en grup complet, i activitats practiques i de
seguiment del treball de I' estudiantat, en grup reduit.

Concretament, les activitats formatives incloses en aquesta assignatura son les segients:

Classes de teoria

Exposici6 i discussio dels conceptes fonamentals de I' assignatura (grup complet).

Classes de problemes

Resolucio i discussio de exercicis que permetin refermar els conceptes teorics de |' assignatura (grup
complet).

Classes de practicas

Continguts:

® Muntatge complet d'un dron.

® (Calibratge per preparar el dron per a proves de vol (configuracié de I'emisora de radiocontrol,
configuracié del pilot automatic i calibratges).

® Programacié en Python per a UAS.

® Simulacié de vol mitjangant software in the loope (SITL) per a proves prévies al vol (planificacio de la
missid, configuracié de geotanques, navegacio per punts de referéncia, control autobnom basat en
Python i preparacio de les proves de vol).

® Proves de vol reals (Nota: Aquesta activitat esta subjecta a la disponibilitat d'un espai de vol adequat).

Resultats: Al final d'aquestes activitats de laboratori, els estudiants seran capagos de:

Identificar els components principals d'un UAS i entendre la seva funcié en el sistema global UAS.
Acoblar un dron multirotor de manera segura i correcta.

Configurar els sistemes de radiocontrol i pilot automatic.

Realitzar calibratges essencials i inspeccions de seguretat prévies al vol.

Demostrar habilitats fonamentals de pilotatge i control de vol de drons mitjangant un entorn de
simulacio.

Desenvolupar aplicacions en Python per a operacions autonomes d'UAS.

® Preparar un dron per a proves de vol segures i reeixides.

Us de Tecnologies d'Intel-ligéncia Artificial

Us restringit: Per a aquesta assignatura, es permet I's de tecnologies d'Intel-ligéncia Artificial (IA)
exclusivament en tasques de suport, com la cerca bibliografica o d'informacid, la correccié de textos o les
traduccions, o bé en la cerca de técniques que permetin resoldre certes parts especifiques d'una activitat,
sempre que l'estudiant pugui comprendre el que la tecnologia d'lA li proporciona i integrar-ho en un procés
propi de resolucié o desenvolupament de I'activitat. En cap cas esta permés I'Us de tecnologies IA per obtenir
directament la solucié a una activitat plantejada. Per aquest motiu, quan presenti la seva proposta de solucié a
una activitat avaluable, I'estudiantat haura d'identificar clarament quines parts han estat generades amb
aquesta tecnologia, especificar les eines emprades i incloure una reflexioé critica sobre com aquestes han
influit en el procés i el resultat final de I'activitat. La no transparéncia de I'is de la IA en aquesta activitat



avaluable es considerara falta d'honestedat académica i pot comportar una penalitzacié parcial o total en la
nota de l'activitat, o sancions majors en casos de gravetat.

Nota: es reservaran 15 minuts d'una classe, dins del calendari establert pel centre/titulacid, perque I'alumnat
completi les enquestes d'avaluacié de I'actuacio del professorat i d'avaluacié de 'assignatura.

Avaluacio

Activitats d'avaluacio continuada

Titol Pes Hores ECTS Resultats d'aprenentatge
Avaluacié continua 30% 0 0 SM23

Practiques 40% 0 0 CM16, KM28, SM23, SM25
Examen escrit 30% 3 0,12 KM28, SM23

Aquesta assignatura no preveu el sistema davaluacio unica.

NOTA FINAL =CE1x0,3+CE2x0,3+CE3x0,4

CE1: Nota de I'avaluacié continuada.
CE2: Nota de lexamen escrit.

CE3: Nota de les practiques.

Si algun dels components de lavaluacié (CEi) té un valor inferior a 4, la qualificacié de lassignatura sera
Suspés.

La qualificacié de No Presentat s'obtindra inicament si no es lliura cap element avaluable.

Detall de I'avaluacié continuada:

Consta d'un conjunt d'exercicis o proves que es realitzaran, de forma individual, a posteriori del treball a classe
de cada tema, a fi d'avaluar-ne el nivell d'assoliment del contingut.

No presentat i Matricula d"Honor
La qualificacié de No Presentat s'obtindra inicament si no es lliura cap element avaluable.

Matricules dhonor. Atorgar una qualificacié de matricula d honor és decisi6 del professorat responsable de
I"assignatura. La normativa de la UAB indica que les MH només es poden concedir a estudiants que hagin
obtingut una qualificacié final igual o superior a 9.00. Es pot atorgar fins a un 5% de MH del total d'estudiants
matriculats a l'assignatura.



Recuperacio d'activitats suspeses

Amb caracter general (per normativa académica de la UAB), I'estudiant es pot presentar a la recuperacio
sempre que s'hagi presentat a un conjunt d'activitats que representin un minim de dues terceres parts de la
qualificacio total de I'assignatura.

En particular:

® Pel que fa a I'examen escrit, hi ha un examen de reavaluacio per als estudiants que hagin suspés, o no
s'hagin presentat a I'examen de la convocatoria regular, sempre que compleixin la normativa
académica de la UAB, esmentada al paragraf introductori d'aquest apartat. La nota maxima a qué
podra optar a I'examen de recuperacio sera de 8.
Les activitats davaluacié continuada no tenen recuperacio, ni individual ni de conjunt.
Les activitats practiques no tenen recuperacio, ni individual ni de conjunt.

Estudiants repetidors

El métode davaluacio per als estudiants repetidors sera el mateix que per a la resta destudiants.

Normativa académica sobre copia en activitats d'avaluacio

Sense perjudici d'altres mesures disciplinaries que s'estimin oportunes, i d'acord amb la normativa académica
vigent, es qualificaran amb zero les irregularitats comeses per I'estudiant que puguin conduir a variar la
qualificacié d'un acte d'avaluacio. Per tant, copiar o deixar copiar una practica o qualsevol altra activitat
davaluacié implicara suspendre-la amb un zero, i si €s necessari superar-la per aprovar, tota lassignatura
quedara suspesa. No seran recuperables les activitats davaluacio qualificades daquesta forma i per aquest
procediment i, per tant, lassignatura sera suspesa directament sense oportunitat de recuperarla en el mateix
curs académic.

Bibliografia
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Programari

® PyCharm for Python
® Mission Planner from ArduPilot
® Matlab

Todo el software necessari sera proporcionat des de |'assignatura.

Grups i idiomes de I'assignatura

La informacié proporcionada és provisional fins al 30 de novembre.



A partir d'aquesta data, podreu consultar l'idioma de cada grup a
través d'aquest enllag. Per accedir a la informacio, caldra introduir el
CODI de I'assignatura

Tipus de docéncia Grup Idioma Semestre Torn

(TE) Teoria 1 Catala/Castella segon tarda
quadrimestre

(PAUL) Practiques 1 Catala/Castella segon tarda

d'aula quadrimestre

(PLAB) Practiques de 1 Anglés segon tarda

laboratori quadrimestre



https://sia.uab.es/servei/ALU_TPDS_PORT_CAT.html

