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Prerrequisitos

Language of instruction is English. See the English version of the guide

Objetivos

Language of instruction is English. See the English version of the guide

Resultados de aprendizaje

® CA11 (Abordar los problemas de LSCM utilizando un enfoque holistico, teniendo en cuenta los
aspectos tecnologicos, asi como la idoneidad y el rendimiento de las tecnologias en la manipulacion de
materiales que se utilizan.) Abordar los problemas de LSCM utilizando un enfoque holistico, teniendo
en cuenta los aspectos tecnolédgicos, asi como la idoneidad y el rendimiento de las tecnologias en la
manipulacion de materiales que se utilizan.

® CA12 (Especificar los requisitos de funcionalidad, rendimiento y tecnologias de automatizacion de los
sistemas de manipulacion y transporte de materiales.) Especificar los requisitos de funcionalidad,
rendimiento y tecnologias de automatizacion de los sistemas de manipulacién y transporte de
materiales.

® KA14 (Explicar los procedimientos de unificacién de materiales y los requisitos de seguridad en el



sistema de manipulacion de materiales.) Explicar los procedimientos de unificacion de materiales y los
requisitos de seguridad en el sistema de manipulacion de materiales.

® KA15 (Definir los principios de funcionamiento, los modos operativos, las limitaciones de aplicacion y
las oportunidades de automatizacién en la manipulacién y el transporte de materiales.) Definir los
principios de funcionamiento, los modos operativos, las limitaciones de aplicacion y las oportunidades
de automatizacion en la manipulacién y el transporte de materiales.

® KA16 (Identificar las técnicas tipicas de manipulacién de materiales en la logistica.) Identificar las
técnicas tipicas de manipulacion de materiales en la logistica.

® KA17 (Identificar los parametros que influyen en la eficiencia del sistema de manipulacién y transporte
de materiales.) ldentificar los parametros que influyen en la eficiencia del sistema de manipulacion y
transporte de materiales.

® SA18 (Aplicar métodos para calcular el rendimiento de la manipulacién de materiales.) Aplicar métodos
para calcular el rendimiento de la manipulacion de materiales.

® SA19 (Analizar los sistemas de transporte y de almacenamiento de materiales (caracteristicas de la
construccion, instalaciones y equipos).) Analizar los sistemas de transporte y de almacenamiento de
materiales (caracteristicas de la construccion, instalaciones y equipos).

Contenidos

Language of instruction is English. See the English version of the guide

Actividades formativas y Metodologia

Titulo Horas ECTS Resultados de aprendizaje
Dominio del material del curso 38 1,52

clases de teoria 45 1,8

Laboratorio 20 0,8

Presentaciones 24 0,96

Proyecto 20 0,8

Language of instruction is English. See the English version of the guide

Nota: se reservaran 15 minutos de una clase dentro del calendario establecido por el centro o por la titulacién
para que el alumnado rellene las encuestas de evaluacién de la actuacion del profesorado y de evaluacion de
la asignatura o médulo.

Evaluacion

Actividades de evaluacion continuada

Titulo Peso Horas ECTS Resultados de aprendizaje

Examen oral 40% 2 0,08 CA11, CA12, KA15, KA16, SA18
Presentaciones de los estudiantes 10% 1 0,04 CA11, CA12, KA15, KA16, SA19

Ejercicios practicos 20% 0 0 CA11, KA14, KA16, KA17, SA18, SA19
Proyecto 30% 0 0 CA11, CA12, KA15, KA16, KA17, SA18, SA19




Language of instruction is English. See the English version of the guide

Bibliografia

Language of instruction is English. See the English version of the guide

Software

Language of instruction is English. See the English version of the guide
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