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Prerequisits

El mddul no té cap prerequisit més enlla del coneixement general del que fa referéncia a geoinformacio.

Objectius

L'objectiu principal del modul és formar els alumnes en les metodologies i tecniques necessaries per a
desenvolupar especificacions de productes en I'ambit de la geoinformacid, models de negoci, plans
d'explotacié de productes i de marqueting digital. També es treballa I'is del marqueting digital per
promocionar, distribuir i posicionar productes i serveis de geoinformacioé.

Complementariament, el modul inclou també una part dedicada als productes de geinformacié 3D,una
modalitat emergent i en rapida expansio dins el camp de la geoinformaci6. Aquesta part del modul ofereix una
visié general sobre l'estat de I'art en la generacio, processament i aplicacioé de dades tridimensionals
obtingudes mitjangant sensors LiDAR i técniques fotogrametriques.

Els models 3D s'estan consolidant com una eina clau en multiples ambits d'aplicacié: des de la planificacio
urbanistica i la gestio de ciutats intel-ligents, fins a la gestio forestal, la prevencié d'incendis i I'analisi de la
morfologia del terreny. Aquestes dades permeten desenvolupar productes i serveis innovadors que
contribueixen tant al desenvolupament economic com a la sostenibilitat ambiental.

En aquesta part del modul els objectius especifics son:



® Proporcionar els coneixements basics per a la comprensio, generacié i aplicabilitat de les dades
tridimensionals obtingudes a partir de sistemes d'observacié de la Terra.

® Dotar I'alumnat de coneixements teorics i practics sobre les tecnologies i eines per I'adquisicid,
processament i analisi de geoinformacio 3D.

® Explorar el potencial de la geoinformacié 3D en ambits diversos com la gestié urbana, la planificacié
territorial, la gestio forestal, i I'analisi morfologic del territori.

® Aplicar metodologies de disseny, innovacio i validacié per transformar necessitats en productes i
serveis de geoinformacié viables, sostenibles i orientats a l'usuari.

Resultats d'aprenentatge

® CAZ22 (Planificar un projecte tecnic de produccié i distribucié de productes o serveis d'informacié
incorporant solucions a les necessitats dels usuaris.) Planificar un projecte técnic de produccié i
distribucié de productes o serveis d'informacié incorporant solucions a les necessitats dels usuaris.

® CA23 (ldear les especificacions técniques i els sistemes de control de qualitat relacionades amb
productes o serveis d'informacié geoespacial.) Idear les especificacions técniques i els sistemes de
control de qualitat relacionades amb productes o serveis d'informaci6 geoespacial.

® CAZ24 (Generar productes de geoinformacio 3D a partir de coneixements sobre marqueting digital.)
Generar productes de geoinformacié 3D a partir de coneixements sobre marqueting digital.

® KA21 (Seleccionar els diferents tipus de llicéncies de distribucio, Us i reproduccié generals i
especifiques per a cartografia, dades geoespacials i programari, especialment relacionades amb el
potencial que la geoinformacié 3D ofereix en la gestio de les ciutats i I'entorn urba.) Seleccionar els
diferents tipus de llicéncies de distribucid, Us i reproduccio generals i especifiques per a cartografia,
dades geoespacials i programari, especialment relacionades amb el potencial que la geoinformacié 3D
ofereix en la gestid de les ciutats i I'entorn urba.

® KA22 (Identificar la legislacio relacionada amb la publicacié i la difusié de dades i resultats derivats de
la cartografia, la informacié geoespacial i, en general, de tot tipus de dades, inclosa la proteccié de
dades de caracter personal.) Identificar la legislacioé relacionada amb la publicacié i la difusié de dades i
resultats derivats de la cartografia, la informacié geoespacial i, en general, de tot tipus de dades,
inclosa la proteccié de dades de caracter personal.

® KA23 (Definir I'estrategia d'un pla de distribucié i/o comercialitzacié de productes o serveis d'informacié
geoespacial.) Definir I'estratégia d'un pla de distribucio i/o comercialitzacio de productes o serveis
d'informacié geoespacial.

® SA25 (Organitzar la informacio per assegurar i mantenir la tragabilitat de productes i serveis de
geoinformacio.) Organitzar la informacié per assegurar i mantenir la tragabilitat de productes i serveis
de geoinformacié.

® SA26 (Analitzar la geoinformacio 3D per millorar la gestio del territori.) Analitzar la geoinformacié 3D
per millorar la gestio del territori.

Continguts

Marqueting i explotacié de productes i serveis de geoinformacio. Disseny, valor i negoci.

1. Introduccié al marqueting i al disseny de productes i serveis de geoinformacio.

Concepte de marqueting, evolucié dels productes i serveis de geoinformacié i tendéncies del sector.

2. El valor de la idea. De la identificacié d'una necessitat a I'execucié d'un negoci.

Identificacié de necessitats, analisi dels usuaris, oportunitats de mercat i construccié de la proposta de valor.
3. Els models de negoci. Com generar valor i puc monetitzar?

Customer Development, Product-Market Fit, models de negoci i estratégies de monetitzacio.

4. Creacio de valor per als usuaris.



Lleng de proposta de valor (Value Proposition Canvas), Buyer Persona, validacio i experimentacio.

5. Lleng de model de negoci (Business Model Canvas).Proposta de valor. Segments de clients. Canals.
Relacié amb els clients. Recursos. Activitats. Model d'ingressos i costos. Partners. Exemples.

6. Estratégia digital i posicionament.

Pla d'estratégia digital, lloc web, generacioé d'oportunitats, SEO, SEM, analitica i marqueting digital a les xarxes
socials.

7. Del prototip al producte.

Lloc web, generacio d'oportunitats (Lead Generation), SEO, SEM i preséncia digital, analitica, marqueting
digital, intel-ligéncia artificial i millora continua.

Geoinformacié 3D: usos, aplicacions i ecosistema urba

Introduccid i motivacio del 3D.

Captacié de dades tridimensionals.
Interpretacié semantica d'un navol de punts 3D.
Models 3D de ciutat.

El 3D a l'ecosistema urba i als entorns naturals.
Morfologia territorial i monitoritzacié de canvis.
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Activitats formatives i Metodologia

Titol Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Projecte de quadrimestre, exercicis, seminaris 15 0,6 CA22, CA23, CA24, KA21, KA22, KA23, SA25, SA26

Exposicié de conceptes i coneixements 36 1,44 CA22, CA23, CA24, KA21, KA22, KA23, SA25, SA26

Realitzacio d'exercicis practics 69 2,76 CA22, CA23, CA24, KA21, KA22, KA23, SA25, SA26

El modul es desenvolupa mitjangant tres tipus d'activitats:

Activitats dirigides: Consisteixen en classes teorico-practiques en aules informatiques i inclouen la resolucié de
casos per mitja d'exercicis practics guiats, aplicant com a metodologia principal I'aprenentatge basat en
problemes. Les classes formen el fil conductor del modul. La seva funcié és sistematitzar els continguts,
presentar estats de la qliestio de les matéries, aportar métodes i técniques per a la resolucié de tasques i
recapitular els coneixements objecte d'aprenentatge. Aixi mateix, generen i organitzen les necessitats de
treball autonom de I'alumne per a ampliar continguts basics o desenvolupar continguts complementaris.

Activitats supervisades: Comprenen la realitzacié d'un projecte de quadrimestre, consistent en un cas
d'aplicacio real, mitjangant hores de taller, treball autdonom i tutories, el qual permet aplicar conjuntament els
coneixements i habilitats técniques dels continguts de tots els moduls del quadrimestre. El projecte de
quadrimestre constitueix per a I'alumne/a una fita i la demostracié material d'haver assolit els objectius de tots
els moduls del quadrimestre i és la pega fonamental de I'avaluacio, ja que a més del seguiment continuat de la
seva realitzacid, haura de lliurar una memoria de sintesi del projecte i exposar-lo oralment.

Activitats autdonomes: El treball autdbnom de I'alumne inclou el temps per a estudiar materials teorics (articles,



manuals, informes d'interes, etc.), cercar documentacio i dades, realitzar exercicis d'ampliacié de continguts
complementaris del modul i, en gran part, dur a terme el desenvolupament personal del projecte de
quadrimestre.

Les activitats que no es puguin fer presencialment s'adaptaran a les possibilitats que ofereixen les eines
virtuals de la UAB. Els exercicis, projectes i classes tedriques es duran a terme a través d'eines virtuals, com
tutorials, videos, sessions de Teams, etc. El professor o professora vetllara perque I'estudiant hi pugui accedir
o li oferira mitjans alternatius, que estiguin al seu abast.

Nota: es reservaran 15 minuts d'una classe, dins del calendari establert pel centre/titulacio, per a la
complementacio per part de lI'alumnat de les enquestes d'avaluacié de I'actuacié del professorat i d'avaluacio
de l'assignatura/modul.

Nota: es reservaran 15 minuts d'una classe, dins del calendari establert pel centre/titulacio, perqué I'alumnat
completi les enquestes d'avaluacio de I'actuacio del professorat i d'avaluacié de I'assignatura.

Avaluacio

Activitats d'avaluacio continuada

Titol Pes Hores ECTS Resultats d'aprenentatge

Realitzacié d'exercicis practics 45% 13,5 0,54 CA22, CA23, CA24, KA21, KA22, KA23, SA25, SA26

Defensa oral de treballs 25% 75 0,3 CA22, CA23, CA24, KA21, KA22, KA23, SA25, SA26

Entrega d'informes i treballs 30% 9 0,36 CA22, CA23, CA24, KA21, KA22, KA23, SA25, SA26

En cas que les activitats d'avaluacié no es puguin fer presencialment s'adaptara el seu format (mantenint-ne la
ponderacid) a les possibilitats que ofereixen les eines virtuals de la UAB. Els deures, activitats i participacio a
classe es realitzaran a través de forums, wikis i/o discussions d'exercicis a través de Teams, etc. El professor
o professora vetllara perque I'estudiant hi pugui accedir o li oferira mitjans alternatius, que estiguin al seu
abast.

AVALUACIO CONTINUADA. Aquesta assignatura/modul no preveu el sistema d'avaluacié unica.
a) Procés i activitats d'avaluacio:

L'avaluacio del modul es basa principalment en la realitzacié del projecte de quadrimestre, el qual és objecte
de dues activitats d'avaluaci6. D'una banda, I'elaboracid i lliurament de la memodria de sintesi del projecte i,
d'altra banda, la defensa oral del projecte elaborat. Atés el contingut altament técnic del modul, s'atribueix un
pes del 30% a la memoria del projecte, ja que és el mitja més adequat per a exposar els detalls técnics amb
tota la seva complexitat, i un pes del 25% a la defensa oral. L'avaluacié es complementa amb un 45% de
realitzacié d'exercicis practics.

En les activitats practiques i en el desenvolupament del projecte es valorara especialment la participacio
activa, la capacitat d'analisi, la discussié argumentada, la validacié de propostes i I'evolucio del treball al llarg
del quadrimestre.

El projecte de quadrimestre (memoria del projecte de quadrimestre, exposicio oral del projecte de
quadrimestre) i els exercicis o practiques i seminaris poden ser individuals o en petits grups, segons indiquin
els professors en cada cas.

Les hores atribuides a cada activitat d'avaluacio inclouen el temps destinat a I'elaboracié dels mitjans
materials d'avaluacié de cada activitat (memoria, presentacié, etc.).

b) Programacié d'activitats d'avaluacio:



Memoria del projecte del 2n quadrimestre: Elaboracio al llarg del quadrimestre. Lliurament al final del periode
d'activitats del modul, el 16 d'abril de 2027.

Defensa oral del projecte del 2n quadrimestre: Elaboracio al llarg del quadrimestre. Exposicié oral o
presentacio comentada al final del periode d'activitats del modul, el 22 d'abril de 2027.

Exercicis practics del modul: Realitzacié i lliurament setmanal o quinzenal, al llarg del quadrimestre.
c¢) Procediment de revisio de I'avaluacié:

En el moment de realitzacié de cada activitat avaluativa, el professor o professora informara I'alumnat
(Moodle) del procediment i la data de revisié de les qualificacions.

Un cop publicades les notes, els alumnes disposaran d'una setmana per a efectuar-ne la revisio sol-licitant cita
amb els professors o professores corresponents.

d) Procés de recuperacio:

Memoria del projecte del 2n quadrimestre: Recuperable en el termini maxim de 2 setmanes després de la data
de lliurament programada. La recuperacié consistira en un nou lliurament de tota la memoria en cas
d'avaluacié negativa de la primera memoria lliurada.

Defensa oral del projecte del 2n quadrimestre: Recuperable en el termini maxim d'1 setmana després de la
data de realitzacié programada. La recuperacié consistira a efectuar de nou la defensa oral en cas d'avaluacié
negativa de la primera defensa oral realitzada.

Exercicis practics del modul: No recuperables.

Per a participar enla recuperacio I'alumne/a haura d'haver estat préviament avaluat en un conjunt d'activitats el
pes de les quals equivalgui a un minim de dues terceres parts de I'avaluacio total del modul. Per tant, haura
d'haver estat avaluat necessariament en la data programada de la memoria (40%) i de la defensa oral (30%)
del projecte de quadrimestre.

Només podra participar en el procés de recuperacio I'alumne/a que, no havent superat I'avaluacié del modul
(qualificacié total minima de 5,0), hagi obtingut una qualificacié minima total del modul superior a 3,5.

e) Condicions per a la qualificacié 'No avaluable":

L'estudiant rebra la qualificacio de 'No avaluable' en lloc de 'Suspens' sempre que no hagi lliurat la Memoria
del projecte del 2n quadrimestre ni realitzat la Defensa oral del projecte del 2n quadrimestre. L'estudiant rebra
la qualificacié de "No avaluable" sempre que no hagi lliurat més del 1/3 parts de les activitats d'avaluacio.

f) Normativa de la UAB relativa al plagi i altres irregularitats en el procés d'avaluacio:

En cas que l'estudiant faci qualsevol irregularitat que pugui conduir a una variacié significativa de la
qualificacié d'un acte d'avaluacio, es qualificara amb 0 aquest acte d'avaluacié, amb independéncia del procés
disciplinari que s'hi pugui instruir. En cas que es produeixin diverses irregularitats enels actes d'avaluacio
d'una mateixa assignatura, la qualificaci6 finald'aquesta assignatura sera 0.

Les activitats d'avaluacié qualificades amb 0 per irregularitats comeses per I'estudiant no es podran recuperar.

En el moment de realitzacié de cada activitat avaluativa, el professor o la professora informara I'alumnat del
procediment i la data de revisié de les qualificacions.

Per a aquesta assignatura, es permet I'is de tecnologies d'Intel-ligéncia Atrtificial (IA) exclusivament en
tasques de suport. L'estudiant haura d'identificar clarament quines parts han estat generades amb aquesta
tecnologia, especificar les eines emprades i incloure una reflexié critica sobre com aquestes han influit en el
procés i el resultat final de I'activitat. La no transparéncia de I'is de la IA en aquesta activitat avaluable es
considerara falta d'honestedat académica i pot comportar una penalitzacié parcial o total en la nota de
l'activitat, o sancions majors en casos de gravetat.
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Grups i idiomes de I'assignatura

La informacié proporcionada és provisional fins al 30 de novembre.
A partir d'aquesta data, podreu consultar I'idioma de cada grup a
través d'aquest enllag. Per accedir a la informacid, caldra introduir el
CODI de I'assignatura

Tipus de docéncia Grup Idioma Semestre Torn

(TEm) Teoria (master) 1 Catala/Castella  segon tarda
quadrimestre

(PLABm) Practiques de 1 Catala/Castella segon tarda
laboratori (master) quadrimestre
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