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OBJECTIU

Punt inicial
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COBERTURA DE CAPCADA

- Definicié: Percentatge de I'area que la capcada dels arbres ocupen.
- Resolucio: 20x20m

- Proveidor: Institut Cartografic i Geologic de Catalunya

P 199,634933

L 0,009189
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LIDAR

= X
Light Detection and Ranging .y
« Metode de deteccio que permet generar navols de i = 7
punts d'un area que la caracteritzen a partir d'un » Classificacio
laser. 20m -~ |
» [ntensitat
 Atribueix a cada punt maltiples caracteristiques. - . = Nombre de retorns
|
20m = Retorn
= GPStime
M Suelo Vegetacion media [l Edificio B Reservado Cable - Guarda (Proteccion)

I Baja vegetacion [Ml Altavegetacion [l Punto bajo (Ruido) [l Superficie de rodamiento [l 135
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MODELATGE DE LES DADES

20x20m

Slope
670

b
3
(=)
c
o0
[p]

Water
Trees

Crops
Built Area
Bare Gr.
Snow/Ice
Clouds
Rangeland

20m -

BRECRRNNR

! 10x10m

20m

Flooded V.

20x20m

100-700 punts a

cada quadrant

Aspect

360
0

LiDAR

B Ground

I Low vegetation
77 Medium vegetation
I High vegetation
I Building

I | ow point

I Reserved

Il Bearing surface
| Cable

N 135

From LiDAR data to vegetation
biophysical variables

2024 14



MODELATGE DE LES DADES

Mediana: ©  Percentil 10: ©
Mitjana: @  Percentil 20: @

Desviacio: 2.4
Intensitat
@ -46.15%
O -1.69%
@® -30.76%
@® -15.38%
Classe

Percentatge de Atributs confinus.
punts per damunt Ibuts continus:

del valor © : 60% Intensitat, altura, angle

Atributs discrets: Classe,
nombre de retorns, retorn
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MACHINE LEARNING WORKFLOW
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Data reading OETER ] N;)IrnT:lllltt::ic(ilo
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STUDY AREA
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STUDY AREA
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FEATURE SELECTION

20m .

> 152 Atributs

| , - Alttemps d'execucié (24 blocs ~ 1h)
- Alt s de memoria

- Redundancia

- Overfitting del model

- No explicabilitat
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FEATURE SELECTION PROCESS - EMBEDDED

Eliminar els atributs menys importants

]

Entrenament

E— Awm&[ Score ]

Features

\ XGBoost

[

biophysical variables
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FEATURE SELECTION

20 Atributs:
‘height_q_0.2", 'height_qg_0.3',
height_threshold_3.0_True',

Feature Selection Results

___________________ . 'height_threshold_4.0_True',
088 ] e — e reanes 'height_threshold_5.0_True', 'height_thre
- shold 6.0 True',
g 06 'height_threshold_7.0_True',
‘%’ el 'n_q_0.3,'n_q_0.4','n_q_05',
s 'n_q_0.6', 'n_q_0.7", 'n_sd',
é 0.82 - I“' [height_treshold_4.0_True, height_threshold_6.0_True, n_g_0.7] 'i_threshold_1 0_True',
i N 'i_threshold_130_False’,
O e i threshold_10_False,
u; 20 40 60 80 100 120 140 ‘num_points_5', ‘num_points_2',
Number of features 'r_threshold_1_False’',

‘slope’
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FEATURE SELECTION

Feature Selection

152 Atributs [N ) 20 Atributs

- Alttemps d'execucio (24 blocs ~ 1h) - Baix temps d'execucio (24 blocs ~ 2 min)
- Alt us de memoria - No hi ha redundancia

- Redundancia - No overfitting del model

- Overfitting del model - Molta explicabilitat

- No explicabilitat
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RESULTATS DE L'ENTRENAMENT

e 8424 blocs (tota Catalunya). e Blocs: 4h 30 min. e R-sq: 0.89 (train), 0.88 (test)

e 80% train — 20% test. e Model: 46 min. e MAE: 6.30 (train) 6.47 (test)

N A
K N
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VISUALITZACIO DELS RESULTATS
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VISUALITZACIO DELS RESULTATS
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CONCLUSIONS

Model:
 Rapid (24 blocks ~ 2 min).
* Precis (6.47 MAE).

Script automatitzat de prediccio.

Framework extensible a altres
variables biofisiques.
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